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* BerlUhrungslose Temperaturmessung
« Maximaler Messbereich -40 °C ... +1000 °C
* 4-20 mA Ausgang (HART)
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Wichtige Hinweise!
Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.

Alle Abbildungen / Graphiken in dieser Betriebsanleitung dienen dem grundsétzlichen Verstéandnis. Die
Abbildungen kénnen von der tatsachlichen Ausfiihrung der Gerate abweichen. Fotos geben nur eine von
zahlreichen Ausfiihrungsvariante wieder.

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil des Gerates und muss in unmittelbarer Nahe des Gerates fur das
zustandige Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden. Personen, die dieses Geréat installieren, bedienen
oder warten, missen fachlich hierfur qualifiziert sein sowie die Bestimmungen der geltenden gesetzlichen
Vorschriften zur Unfallverhutung erfullen. Sie missen diese Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten
sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben. Alle Sicherheitshinweise und Handlungsanweisungen in dieser
Anleitung mussen eingehalten werden. Dartber hinaus gelten die drtlichen Unfallverhitungsvorschriften und
allgemeinen Sicherheitsbestimmungen fir den Einsatzbereich des Geréates sowie samtliche nationalen und
internationalen gesetzlichen Regelungen und technische Normen.

Das Gerét ist ausschlieBlich fur die hier beschriebene bestimmungsgemafe Verwendung konzipiert und
konstruiert.

Haftungsbeschrankungen

Alle Angaben und Hinweise in dieser Betriebsanleitung wurden unter Berticksichtigung der geltenden Normen
und Vorschriften, des Standes der Technik sowie unserer langjahrigen Erkenntnisse und Erfahrungen
zusammengestellt. Schmidt Mess- und Regeltechnik Ubernimmt keine Haftung fir Schaden aufgrund von
Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung, NichtbestimmungsgemaRer Verwendung des Gerats, Arbeiten von
nicht ausgebildetem Personal mit diesem Gerat, Eigenmachtigen Umbauten oder nicht vom Hersteller
zugelassener technischer Veranderungen, Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile.
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1.

Allgemeines

1.1 Zur Information

Diese Betriebsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Infrarot-Temperatursensor.
Voraussetzung fur sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller angegebenen Sicherheitshinweise und
Handlungsanweisungen.

Das Fachpersonal muss diese Betriebsanleitung vor Montage und Inbetriebnahme des
Temperaturschalters gelesen und verstanden haben.

Diese Betriebsanleitung ist Produktbestandteil. Bewahren Sie sie deshalb an einem fiir alle
Benutzer jederzeit zuganglichen Ort in der Nahe des Einsatzortes auf.

Die fur den Einsatzbereich des Sensors geltenden o6rtlichen Vorschriften und Sicherheits-
bestimmungen sind einzuhalten.

Wenn die Seriennummer auf dem Typenschild nicht mehr lesbar ist (z. B. durch mechanische
Beschadigung), ist eine Ruckverfolgbarkeit nicht mehr sichergestellt.

Die in der Betriebsanleitung beschriebenen Einschraub-Infrarot-Temperatursensoren TE-IR
werden nach neuesten Erkenntnissen entwickelt und hergestellt. Alle Komponenten unterliegen
wahrend der Fertigung strengen Qualitats- und Umweltkriterien.

Der Hersteller haftet nicht, wenn Schaden durch bestimmungswidrige Verwendung, Nichtbeachten
dieser Betriebsanleitung, Einsatz ungentigend qualifizierten Fachpersonals und eigenmachtiger
Veranderung am Temperaturschalter auftreten.

1.2 Zeichen, Abklrzungen

Warnung!
A Eine Nichtbeachtung kann zu Verletzungen bei Personen und/oder zur Zerstérung des
wamung  Gerdtes flhren. Es kann Lebensgefahr bestehen.

Achtung!

! Eine Nichtbeachtung kann zu einem fehlerhaften Betrieb des Gerates oder Sachschaden
fuhren.

= Info!

I Eine Nichtbeachtung kann Einfluss auf den Betrieb des Gerates nehmen oder nicht

gewollte Geratereaktionen herbeiftihren.

Gefahr!
& Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise besteht die Gefahr schwerer oder todlicher

P

Gefahr

Verletzungen durch elektrischen Strom.

Warnung!
Es kann moglicherweise eine gefahrliche Situation auftreten, die durch heiRe Oberflachen

wanung  oder Flussigkeiten zu Verbrennungen fuihren kann, wenn sie nicht gemieden werden.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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2 Transport, Verpackung, Lagerung

2.1 Transport

Das Gerat auf eventuell vorhandene Transportschaden untersuchen. Offensichtliche Schaden
unverzuglich melden.

2.2 Verpackung

Die Verpackung erst unmittelbar vor der Montage entfernen. Die Verpackung aufbewahren, denn
diese bietet einen optimalen Schutz bei einem Transport (z. B. wechselnder Einbauort,
Rucksendung).

2.3 Lagerung

Bei einer langeren Lagerung folgende Einflisse vermeiden:

» Direktes Sonnenlicht oder Nahe zu heiRen Gegenstanden

* Mechanische Vibration, mechanischer Schock (hartes Aufstellen)

* Rul3, Dampf, Staub und korrosive Gase

Das Gerat moglichst in der Originalverpackung lagern oder in einer Entsprechenden.

3. Sicherheitshinweise
Wabhlen Sie den richtigen Infrarot-Temperatursensor hinsichtlich Funktion und Bestlickung
vor Montage, Inbetriebnahme und Betrieb.

Warnung

I Weitere wichtige Sicherheitshinweise befinden sich in den einzelnen Kapiteln.

3.1 Bestimmungsgemale Produktverwendung
Der Infrarot-Temperatursensor TE-IR ist ausschliel3lich fur den hier beschriebenen bestimmungs-
gemalRen Verwendungszweck konzipiert und konstruiert und darf nur so verwendet werden.

Die technischen Spezifikationen in dieser Betriebsanleitung sind einzuhalten. Eine unsachgemaliie
Handhabung oder ein Betreiben des Gerétes aul3erhalb der technischen Spezifikationen macht die
umgehende Stilllegung und eine Uberpriifung durch den Hersteller erforderlich.

Wenn das Gerét von einer kalten in eine warme Umgebung transportiert wird, so kann durch
Kondensatbildung eine Stoérung der Geratefunktion eintreten. Vor einer erneuten Inbetriebnahme
die Angleichung der Geratetemperatur an die Raumtemperatur abwarten.

Durch eine nicht bestimmungsgemale Verwendung sind Anspriiche jeglicher Art ausgeschlossen.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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3.2 Personalqualifikation
Verletzungsgefahr bei unzureichender Qualifikation
Unsachgemaf3er Umgang kann zu erheblichen Personen- und Sachschaden fuhren.
wamung - Die in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Tatigkeiten nur durch Fachpersonal mit
nachfolgend beschriebener Qualifikation durchfihren lassen.
- Unqualifiziertes Personal von den Gefahrenbereichen fernhalten.

Zur Montage und Inbetriebnahme des Temperatursensors TE-IR mussen diese Personen mit den
zutreffenden landesspezifischen Richtlinien und Normen vertraut sein, und die entsprechende
Qualifikation besitzen. Sie mussen Kenntnisse von Mess- und Regeltechnik haben, mit elektrischen
Stromkreisen vertraut sein und in der Lage sein, die beschriebenen Arbeiten auszufiihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen. Je nach Einsatzbedingungen kénnen auch andere
Kenntnisse erforderlich sein, z. B. Gber aggressive Medien.

3.3 Besondere Gefahren
Halten Sie die landesspezifischen Vorschriften ein (z. B. Normen) und beachten Sie bei
A speziellen Anwendungen die geltenden Normen und Richtlinien.
wamung  Wenn die entsprechenden Vorschriften nicht beachtet werden, kdnnen schwere
Koérperverletzungen und Sachschaden entstehen!

Es ist ein Schutz vor elektrostatischer Entladung (ESD) erforderlich.
f Die ordnungsgemale Verwendung geerdeter Arbeitsflachen und persénlicher Armbander ist
bei Arbeiten mit offenen Schaltkreisen (Leiterplatten) erforderlich, um die Beschadigung
wemine - empfindlicher elektronischer Bauteile durch elektrostatische Entladung zu vermeiden.
Es besteht Lebensgefahr durch elektrischen Strom. Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile
A besteht unmittelbare Lebensgefahr.
Einbau und Montage von elektrischen Geraten durfen nur durch das Elektrofachpersonal
erfolgen.
Bei Betrieb mit einem defekten Netzgerét (z. B. Kurzschluss von Netzspannung zur
Ausgangsspannung) kdnnen am Gerat lebensgefahrliche Spannungen auftreten.

Getahr

A Dieses Gerat darf nicht in Sicherheits- oder Not-Aus-Einrichtungen verwendet werden.
Fehlerhafte Anwendungen des Gerétes konnen zu Verletzungen fiihren.

Wamung

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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4. Inbetriebnahme, Betrieb

4.1 Funktion

Der Einschraub-Infrarot-Temperatursensor TE-IR HART ist ein Sensor konzipiert fiir die Prozess-
tberwachung mit bertihrungsloser Temperaturmessung. Das Gerat empféangt die von einem Mess-
korper abgegebene Infrarotstrahlung und berechnet auf dieser Grundlage die Oberflachentemperatur
des Messkorpers.

. Die Intensitat der Infrarotstrahlung, die ein Messkorper emittiert, ist abhangig von der
I Temperatur und dem Emissionsgrad des Messkorpers. Der Sensor sollte auf den richtigen
Emissionsgrad eingestellt sein, um falsche Messergebnisse zu vermeiden.

4.2 Vor der Montage
« Uberprifen Sie, ob ein komplett montierter Temperatursensor geliefert wurde.
» Untersuchen Sie den Temperatursensor auf eventuell entstandene Transportschaden.
Wenn solche Schaden vorhanden sind, teilen Sie dies dem Transportunternehmen und
= Lieferanten unverziglich mit.
I + Bewabhren Sie die Verpackung auf, da sie bei einem Transport einen optimalen Schutz
bietet.
* Achten Sie darauf, dass die Anschlusskontakte nicht beschadigt werden.

4.3 Typenschild (Beispiel)

[oge |  asne: 1so0omss - 13 Art.Nr.: Artikelnummer
E——— H SN: Seriennummer
Fags i .. 10 Suppdy - 54 V0C (14785 Daw:
[=r5 P I PP ATk Cuipatt - di . Simkll Hiid 3
4.4 Montage
' TE-IR-Sensoren sind empfindliche optische Systeme. Die Montage sollte deshalb aus-

schlie3lich Gber das vorhandene Gewinde erfolgen. Vermeiden Sie bitte grobe mechanische
Gewalt am Messkopf, da dies zur Zerstorung des Gerats fithren kann.

= « Uberprifen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt auf Vollstandigkeit und erkennbare Mangel.
I * Fehlen Teile oder stellen Sie Mangel fest, teilen Sie dies dem Transportunternehmen und
Lieferanten unverziglich mit.

] Kondensation kann u. a. durch Beschlagen der Sensor-Linse Funktionsstérungen wie
I verfalschte Messergebnisse verursachen.
* Vermeiden Sie den Betrieb in kondensationsbildender Atmosphére!

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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4.4.1 Beispiel TE-IR in Seitenansicht

ca. 116

ca 101
ca. 3 "
[
| "_,-_: -I||
|l

‘Anschlussgewinda
Prozessanschiuss Q27

Sckverbindung, M12x1, Bpalig

4.4.2 Montage Prozessanschluss

Werkzeug: Maulschlissel SW27, Schraubenzieher

4.4.3 Einstellung der Anzeigeeinheit

Achten Sie bei der Montage auf saubere und unbeschadigte
Dichtflachen an Sensor und Messstelle.

Schrauben Sie den Sensor nur Uber die Schlisselflachen mit
einem geeigneten Werkzeug und dem vorgeschriebenen
Drehmoment ein bzw. aus. Das richtige Drehmoment ist ab-
hangig von der Dimension des Prozessanschlusses.
Verwenden Sie zum Ein- / Ausschrauben nicht das Gehause
als Angriffsflache.

Beim Einschrauben beachten, dass die Gewindegénge nicht
verkantet werden.

Hinweis: Angaben zu Einschraubléchern und Einschweil3-
stutzen beachten.

Zur besseren Ablesung kann die Anzeigeeinheit um ca. 300° gedreht . fnzagesinet
werden. Dazu mit der einen Hand den Kunststoffkrper festhalten und mit E /’mf“\
der anderen Hand die Anzeigeeinheit in die gewiinschte Position drehen. " .HJ
Die Verdrehbarkeit ist durch einen Anschlag im Gerat begrenzt. }

Versuchen Sie nicht mit Gewalt Uber den Anschlag hinaus zu drehen. Das
Gerat kann dadurch zerstért werden.

L.
" Kunstebo fkdmper

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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4.5 Elektrische Inbetriebnahme

Verbinden Sie den 8-poligen M12x1-Stecker mit dem elektrischen Anschluss des Sensors.
Die Versorgungsspannung muss mit der Angabe auf dem Typenschild Gbereinstimmen.
Das Gerat nur im eingebauten Zustand betreiben.

Halten Sie die Temperatureinschrankungen vor und wéhrend des Betriebes ein, die fiir den
Einsatz des Gerats angegeben sind.

Bitte beachten Sie auch die Steckerbelegung, siehe Kapitel 5 fiir eine Abbildung.

Gefahr durch Stromschlag! Elektromontage nur im spannungslosen Zustand durchfuhren.
Sachschéaden durch elektrostatische Aufladung!
SicherheitsmalRnahmen geman DIN EN 61340-51/-3 beachten, um eine elektrostatische

Aufladung zu vermeiden!

Arbeiten an der Elektronik dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefuhrt werden.

4.6 Elektrischer Anschluss

Balegung Stecker M12x1, 8-palig

420 mA Elaktraonischa arsorgung
HART Grenzwertkantakis
[ ﬁé 1
TE-IR
By Beispiel elektrischer Anschluss
5 =
1 4. 20mA
-
n 1. We_rt der Versorgungsspannung dem_Typen-
/ Versorgung 24 VDG schild, bzw. den obenstehenden Grafiken
~ L _ entnehmen.
7 - + = 2. Leiter wie in der zutreffenden Grafik verbinden.
T o + — 3. Der Sensor startet sofort nach Anlegen der
N —— Versorgungsspannung.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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Die Schaltausgange sind potentialfrei. Sie sind elektrisch getrennt
von der Versorgung (siehe rechts). Wenn nur ein Schaltpunkt ver-
wendet wird, kann die Last auf beiden Seiten des Kontakts ange-
schlossen werden, z.B. e.g. NPN-Ausfiihrung: Anschluss der Last an EZ ©

vy

4.7 Anschluss der Schaltausgéange +0 o (_D
SP1

Versorgungsseite oder Masseseite (siehe unten). Zur Schaltung von = sP2
induktiven Lasten muss eine geeignete Freilaufdiode verwendet werden. o

Trennung der Schaliswsgings

Schaltausgange mit gemeinsamer Masse (MPN)

Baide Ausganga varwandat 1 Ausgang, Last an Versorgungssaeite | 1 Ausgang, Last an Massasails
A (Rt = A R
sP1 :f—:l—'g_ﬁ_; spi— {4 F—1*+)
s D
sp2 Qj’z;—:l—@_: spal- @[J
fﬁjl—{iﬁl ."-52'—|_

Schaltausgange mit gameinsamer Varsorgung (PNP)

Baide Ausgange varwandeat 1 Ausgang, Last an Versorgungssaite | 1 Ausgang, Last an Massaseite
sor (O s O—0O s D)0
sl 2_)—%—(_:_) sp2 _-’L—(;__j 5p2 _-L—Ezr:l

B om—e B ORNC O—®

4.8 Funktionsprifung
- Das Ausgangssignal muss sich zur Temperatur proportional verhalten. Wenn dies nicht so ist,
kann das ein Hinweis auf eine falsche Einbauposition oder falsche Einstellung sein. Lesen Sie
in diesem Fall unter Punkt “Stérungsbeseitigung” (Seite 23) nach.

5 Fehlererkennung / Fehlerstrom

Bei Verwendung des maximalen Messbereichs (LRL...URL) ist der Ausgangsstrom auf 4...20 mA
begrenzt. Die Fehlererkennung ist bei Geraten in 4-Leitertechnik nur nutzbar, wenn der verwendete
Messbereich kleiner ist als der maximale Messbereich. Beispiel: maximaler Messbereich: -40...1000 °C
(LRL...URL), verwendeter Messbereich (Turn-down): 0...800 °C (LRV...URV). Das Geréat erkennt dann
Fuhlerbruch und -kurzschluss (Sensorelement <> Messverstarker) sowie Temperaturen aul3erhalb des
Messbereichs und zeigt dies als Fehlerstrom im 4...20 mA-Kreis an.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
Fon 067 32-9191 20 Fax 067 32-96 24 42 info@schmidt-messtechnik.de 9
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Damit ist der Stromausgang dann proportional zur Temperatur von 3,8 bis 20,5 mA. Falls die
Temperatur einem Stromwert von weniger als 3,8 mA entsprechen wirde, gibt das Gerat einen
Fehlerstrom von 3,6 mA aus. Falls der Strom 20,5 mA Uberschreiten wirde, wird ein Fehlerstrom von
21 mA ausgegeben (ebenso bei Fihlerbruch und Fiuhlerkurzschluss).

mA &
21,0
20,5 —=
20,0 —

Lt
hEdS
i

-125 0 100 103,125

Messsignal |
(% wvom Baraich)
Stroma usgang und Messsignal

6 Handhabung und Konfiguration

Beschreibung der Bedienung und Einstellung des Gerates mit den 3 Tasten auf der Anzeigeeinheit.
Eine Ubersicht der Meniistruktur befindet sich auf Seite 23.

Die 3 Tasten der Anzeigeeinheit arbeiten nach einem kapazitiven Prinzip (keine mechanischen
Komponenten). Daher gibt es beim Driicken der Tasten keinen Tastenhub. Die Tasten reagieren auf
die Annaherung eines Fingers. Entfernen Sie den Finger nach jedem Tastendruck um mindestens

1 cm. Dies ermdoglicht eine einwandfreie Erkennung eines Tastendrucks.

Die folgende Beschreibung ist fiir die Konfiguration mit 3 Tasten. Die Konfiguration ber HART-
Kommunikation wird in einer gesonderten Anleitung beschrieben.

6.1 Grundlagen des Bedienkonzeptes

6.1.1 Ruckmeldung der Tastenerkennung

Bei Betéatigung der Tasten werden die LEDs der Schaltausgénge fur die Bediener-Riickmeldung
verwendet . Dies beeinflusst nicht die Schaltausgange selbst. Wenn keine Taste gedrtckt wird, zeigen
die LEDs den Status der Schaltausgéange.

Button Feedback
' Philtasta links Linkea LED blinkt
‘ Philtasta rachis Rechis LED blinkt
‘4" Beida Pfailtastan gleichzaitia Baida LEDs blinken
. Mittlare Taste Baide LED= blinken schnall

Rilckmeldung der Tasten

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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6.1.2 Anzeigemodus / Messwertanzeige
Nach dem Einschalten befindet sich das Gerét im Anzeigemodus. Es wird der aktuelle Messwert oder
der aktuelle Messwert im Wechsel mit der Einheit angezeigt (siehe 6.4.1).
Der angezeigte Wert blinkt wenn der Messwert grof3er ist als der maximal darstellbare Wert. Dies kann
z.B. bei einer festen Kommastelle der Fall sein (siehe 6.4.3).
Fur die Dauer der Betatigung der mittleren Taste wird die Einheit angezeigt.
Eine einzelne Pfeiltaste hat keine Funktion im Anzeigemodus.
l ic' L-"J B afd J
| Messwert | Einhelt |

Anzeige der Einhalt

6.1.3 Aktivierung des Menimodus
Durch gleichzeitiges Driicken beider Pfeiltasten fir mindestens 2 s wird der Meniimodus aktiviert. Der
erste Eintrag des Bedienermeniis erscheint im Display (bASE). Falls beide Tasten nicht innerhalb von
4 s freigegeben werden, schaltet das Geréat zurlick in den Anzeigemodus und zeigt wieder den
aktuellen Messwert an.

r L =F g [ Al

(' I -av> LHSE
= e

Aldivienng des Mendmodus

6.1.4 Menumodus / Bedienermenu

Der Meniimodus beginnt immer mit dem ersten Eintrag des Hauptmenis (bASE). Innerhalb des Menis
kann mit den Pfeiltasten navigiert werden. Die mittlere Taste wahlt einen Menteintrag aus bzw.
wechselt ins Untermenil. Menleintrage, die nur einen Wert anzeigen (z.B. Schleppzeiger maximum),
wechseln mit der mittleren Taste in den nachsten héheren Menipunkt.

Jedes Menu hat den Eintrag ,-rEt-“ (return), mit dem man ins nachst hdhere Menu zurlick wechselt. Im
Hauptmenti ist dies der Anzeigemodus.

Am Ende des MenUs (typischerweise ,-rEt-“) kehrt man zum ersten MenUeintrag zurlick, wenn die
Pfeiltaste ,Ab“ noch einmal betatigt wird. Gleichermaf3en springt man zum Ende eines MenUs, wenn
die Pfeiltaste ,Auf‘im ersten MenUeintrag gedruckt wird.

In jedem Meniieintrag kann man ins nachst héhere Ment durch gleichzeitiges Driicken beider
Pfeiltasten wechseln. Die Rickmeldung ist ein blinkendes ,-rEt-“. Wenn hierbei langer als 1 s gedrickt
wird, kehrt das Gerat in den Anzeigemodus zurtick, Rickmeldung ist hierbei ein blinkendes ,-ESc-*
(Escape).

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
Fon 067 32-9191 20 Fax 067 32-96 24 42 info@schmidt-messtechnik.de 11
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Anzagamodus. |—‘|
reE -
' CL Ein rher
Ic 4 *‘:: Cr - *'m:c ‘_ *1“’1 =
L Menil ,Hoch ' A
[ Messwert - . * —
EASE ~rEE- < ay/ BT
L= = = | e == . Y
Hiheres Menl Meni Hoch* = *
L
|
Elntrag nachher

Menimodua: Beispisl Bedisnermend

6.1.5 Einstellung von Werten

Es gibt 2 Arten von Werten, die verandert werden kdnnen:

» Werte, die von einer festen Auswahlliste ausgewahlt werden
* numerische Werte

Auswahl eines Wertes von einer Auswahlliste

Eine Auswahlliste wird z.B. fur die Einheit verwendet. Innerhalb einer Liste wird mit den Pfeiltasten
geblattert werden. Mit der mittleren Taste wird ein ausgewahlter Wert gespeichert. Bestétigt wird dies
durch die Anzeige ,Stor“. Danach befindet sich das Gerat im nachst hoheren Mendi.

Die Auswahlliste kann auch durch gleichzeitiges Driicken der beiden Pfeiltasten verlassen werden.
Dabei wird die bisherige Auswahl nicht verandert.

-
L

4
A
EE |_.+r -

I 1 r 1 I
L - L
unr - e J S0 U r.’:
== | |
Mheniied ntrag Listeneintrag Menilled ntrag
| apelchern
vy
¥
i
L -
| ——
Eintrag nachher
Menimodus: Beispiel einar Auswahl von einer Liste
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Einstellung eines Zahlenwertes

Zahlenwerte werden Stelle fur Stelle eingegeben. Die aktive Stelle blinkt und kann mit der Pfeiltaste
»Hoch“ erhdht und mit der Pfeiltaste ,Runter® vermindert werden. Die hoherwertige Stelle wird dabei
auch erhoht oder vermindert, wenn der Nullwert erreicht wird. Wenn eine Veranderung der aktiven
Stelle die zulassigen Grenzen lberschreiten wirde (z.B. die obere oder untere Messbereichsgrenze),
wird der zulassige Wert angezeigt. Mit der entgegengesetzten Pfeiltaste kehrt man zum vorherigen
Wert zurtick.

Mit der mittleren Taste wird der Wert der gewahlten Stelle bestatigt und zur nachsten Stelle
gesprungen. Die Werteingabe kann jederzeit durch gleichzeitiges Betétigen der beiden Pfeiltasten
beendet werden. Das Gerét springt zurtick zum entsprechenden Menueintrag. Teilweise schon
vorgenommene Wertéanderungen werden nicht gespeichert.

Bei der letzten Stelle bestatigt die mittlere Taste den gesamten Wert. Zur Bestatigung der Speicherung
wird "Stor, angezeigt und das Geréat springt zurtick zum Menueintrag fur diesen Wert.

Teilweise veranderte Werte konnen an jeder Stelle durch langeres Driicken (bis "Stor" erscheint) der
mittleren Taste gespeichert werden (ca. 2 s).

Ty lal=] o
o ic'e Luu_,-_'.E'rJ NN e N
[ Stollo+1 [N Stctle 1 Oberlaut Stelle-
4+ + [
'y + + =2 5
| - ! *—
j_-'u | i — i
docy e J0cS e~ O] e~ Sbor - 57
Auswahl Stelle .h.u Ste e Aumwsh | Stelle [Elng sl M e Deirvbrag fr
cherm diesen Wert
\J \J \J
r |* 1 I*.-l r * | |
ey N | HHE‘E
LiLgiais TN | Iy
| Stelle -1 | Stelle-1__|
Bagranzt auf Duge- Andarung ainar Erh&hung der
lassana Wearis Shalla hSibwe resar igan
Stalle (Obear Mull)

Tastenfunkfionsn fir dis Eingsbe von Zeflan [Beispisl)
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6.2 Hauptmeni
Das Hauptmenu enthélt folgende Punkte

Anzaiga Bazaichnung Baschraibung

] - Basisfunkfionan Einateliung E inhait, untersr und obener Messhensichs-
N arC wert, Werte Schleppzeiger anzeigendischan
0 Co Arzeigefunktionan (Display) ABe EinsieSungen beziglich der Darstelung auf dem
oo Diiaplay

q | Schaltpunkteinstellung Einatellung der Schaltausgings (Opon)

i
i~ ] Kalibrierfunktionan Einberman von Messhersichsanfang und -ende, Justage
' L des Stromausgangs
C q Systamdatan Rickaetzen suf Werkseinsislungan, Anzeige Hard-,
| H - Softwareversion und Serennummer, Schiefantest

[y Ribcksprung (ratum) Rilciapmung in den Anzelgemo dus
U

6.3 Basismeni

Das Basismenu enthélt folgende Punkte

Anzaiga Bazeichnung Baschraibung
& Einhait [unit) Einstellung dar Einheit Ober aine Auswahliiste

i
5 ] Massheraichsanfang einstallan Einstellung dar Drucks, dem 4 mA Stromsignal

Lr (set lower ranga) entsprachan
.i: Massbhereichsenda ainsillen Einstellung dar Drucks, dem 20 mA Stromsignal
Jurr (sat upper ranga) antsprachanl
D‘PP Ddmpfung (damping) Einstallung der D&mpfung fir das Messsignal

f
] unterar Schlappzaiger (low) Arzaigen und/odar Léschen des unteran
Lo Schlappzeigers

Mo

aberer Schieppezeiger (high)

Arnzaeigen und/odar Laschen des oberen
Schleppzeigers

rEE-

Ricksprung (ratum)

Ricksprung ins Hauptmend

B-DE-TEIR-20181012

6.3.1 Einstellen der Messeinheit (unit)
Die gewahlte Messeinheit wird bei der Eingabe (z.B. Schaltpunkte) und bei der Ausgabe (Anzeige) von
Zahlenwerten (z.B. der Schleppzeiger) zugrunde gelegt. Mdglich sind die folgenden Einheiten:

Anzelge Eindheit Anzelge Einheit
or *C (Celalus) EF “F (Fahrenhsit)
L
Il K {Kedvin) % (Prozent vom
Dlr Eﬂ' Messhareich)
mé [ Rilci=pnung {retm)
I H - EE N Zuriick ina Basismend

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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Beispiel fUr die benbtigten Schritte um die Einheit von ,°C“in ,°F“ zu &ndern:

"L:ig“; —“7* e’:uciigr . N = _'* ala _‘* or
-:m- e _ _ _ _

&

¥
== APu ol R -”4—j.+‘l’— L. '
.-,L_‘J“J .':_ JJE :.-'.' u_ 51 r_‘.'r
| Messwert | e

Schrite zue Anderung der Einhalt

6.3.2 Messbereichsanfang und -ende einstellen (SLr / Sur)

Es ist moglich, den Bereichanfangswert (SLr) und den Bereichsendwert (Sur) innerhalb des zulassigen
Messbereichs des Gerates (untere und obere Bereichsgrenze) nach den Erfordernissen einzustellen.
Dies wird auch als ,turn down® bezeichnet. Der kleinste Bereich ist ca. 10% des maximalen Mess-
bereichs (siehe technische Daten). Stellen Sie sicher, dass keine Einstellungen aul3erhalb des zu-
lassigen Messbereichs vorgenommen werden.

Wabhlen Sie den gewunschten Menieintrag und geben Sie dann den Messwert ein, der 4 mA (SLr)
oder 20 mA (Sur) Schleifenstrom entsprechen soll. Dies verandert nicht die Werkskalibrierung des
Transmitters und den Ausgangsstrom.

Eine Anderung des Messbereichs loscht die Schleppzeiger automatisch.

Diese Funktion ist fur alle Einheiten auf3er % und mA vorhanden..

Anmerkung: Obwohl die Schaltpunkte in der eingestellten Einheit eingegeben wurden, werden sie als
Prozentwert vom Bereich gespeichert. Deshalb andert sich die absolute Kraft des Schaltpunkts bei
jeder neuen Einstellung des Bereichs. Es ist daher immer notig, die Einstellungen der Schaltpunkte zu
prufen, wenn neue Bereichswerte eingestellt wurden.

6.3.3 Einstellung der Dampfung (dAP)
Die Dampfung der Temperatur kann in Intervallen von 0,1 s eingestellt werden. Die Standardein-
stellung ist 0 s. Die Dampfung beeinflusst Stromausgang und Schaltpunkte gleichermalfen.

6.3.4 Schleppzeiger (Lo / Hi)

Die Schleppzeiger fur die Minimum- und Maximumwerte kbnnen angezeigt oder zurlickgesetzt werden.
Ein Zuriicksetzen wird im Display angezeigt durch ,----“. Die Schleppzeiger zeigen ,Er.Lo" bzw. ,Er.Hi“,
wenn der Stromausgang als Fehlerstrom gesetzt ist (siehe 5).

Arzaiga Bezaichnung Baschmaibung
P00 Wart des Schleppazeigers Wart des Schlappeeigers in der eingastelitan
L Einheit.
I Laschan (clear) Laschen des gespaicharan Weres
cLr
ey u) N Ricksprung (return) Ricksprung nach Lo™ odar Hi™
LN Y
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Die Schritte zum Zuriicksetzen des Minimum-Wertes wie folgt

*28

.'11H
L
-‘.’."'..."'"""..ul

Vaw ©

(20 AT L‘H’.' Lr_."' ur‘r r-': v ,g "*EE:?L*’J
=

Y

¥

*eaw-*—&— Loc- i lo - ecir

el =

EETE ECTTIEE KT

Echrite zum Zunickseten des Minmum-Wedes

6.4 Displaymend (diSP)
Das Displaymenu hat die folgenden Funktionen. Die Optionen ,td“ und ,tu“ werden nur angezeigt wenn
,LAddU* auf ,off gesetzt ist.

Anzeige Bazaichnung Baschraibung
H i Einhait hinzufligen Einhait zum Display hinzufigen oder entfemen
NN IN| (add urit)
Arzeigedaver Messwar Enstellung 0,5...98,9 s ist maglich
L .D (time data)
] Arzeigadauvar Einhait Enstallung 0,5..99,9 s ist maglich
= (time unit)
I Um 180" dreban Drehan dar Darstellung um 180" bei
o (rotata) Uberk opfmontage
- Dezimalstallan Einstellen des Dezimalpunktes (0.3 fesie
ﬂ' cZC P (decimal places) Dazimalstallan oder Autbmatik)
[y Ricksprung Ricksprung nach diSP*
TLCC T (retum)

6.4.1 Einheit hinzufigen (AddU)
Die Anzeige der eingestellten Einheit im Display kann festgelegt werden. Wenn die eingestellte Einheit
nicht im Display angezeigt wird, kann sie durch driicken der mittleren Meni-Taste angezeigt werden.

Ansonsten wechselt die Anzeige automatisch zwischen Messwert und Einheit. Die Anzeigedauer ist

dabei abhangig von den Einstellungen unter ,td“ und ,tu“.

Anzaige Bazaichnung Baschraibung
Einhait anzeigan Die eingestellte Einbait wird im Display rechts neban
o den Daten angezaigt.
. Einhait nicht anzeigan Dies singestalita Einbait wird nicht im Display
o angazeigt
NEx) )l Ricksprung Ricksprung nach AddUr
[l = (retum)
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6.4.2 Drehung des Displays um 180° (rot)
Bei Uberkopfmontage des Gerates konnen das 7-Segment-Display und die Tasten um 180° gedreht
werden, so dass Ablesung und Bedienung wie gewohnlich moglich ist.

Anzeige Bazeichnung Baschraibung
i Standard (0*) Satrt das Display zurlick auf nomal. Hat sonst
[N keing Funktion.
[Inlgln; (barkapf (180° Display gedraht fir Oberkopfeinbau
rorey
- Lo Ricksprung (return) Ribcksprung nach _rof
[y

6.4.3 Dezimalpunkteinstellung (dEcP)

Mdoglich ist ein fester Dezimalpunkt oder die automatische Positionierung.

Anzeige Bazaichnung Baschraibung
] L Automatisch Die Kommastelle wird so0 gesetzt, dass die Stellan
o O (autbmatic) aptimal genutzt warden
arrnri Keina Machkommastalla
iy
e Eine Nachkommasiall
Loy
rrinri Zwai Nachkommasellan
e
rrinri Drai Nachkommastallan
[y

e u)un Ricksprung Ricksprung nach dEcF
i~ C [retum)

Beachten Sie, dass bei einer festen Dezimalpunkteinstellung evtl. der Messwert nicht angezeigt
werden kann, wenn nicht genug Vorkommastellen zur Verfugung stehen. Es wird dann die maximal
darstellbare Zahl blinkend dargestellt. Wenn z.B. bei einem Messwert von 110 zwei feste Nachkomma-
stellen eingestellt sind, wird "99.99" angezeigt.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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6.5 Schaltpunktmeni (SP)

Das Menu hat Eintrage fur die Einstellung der beiden Schaltpunkte. Als Ausgangsverhalten stehen
Hysterese- oder Fensterfunktion zur Verfiigung, wobei die Menteintrage unterschiedlich sind. Die
Schaltverzogerungen kénnen unabhangig von der Ausgangsfunktion definiert werden.

Anzaiga Bazaichnung Baschraibung
q ,E[ ] Schaltpunkt Schaltpunkt in der singestaltan Messaeinhait
L i (switch point)
i ] Ricksatzpunkt Ribcksetzpunkt in der eingesiliian Messainhait
[ I (resat point)
i I Schaltverzbgerung Schaltvarsigarung am Schaltpunkt
D' A f (delay switch)
d‘ - ] Ricksatrvarziganung Schaltvarzfgarung am Ricksatzpunkt
! I (delay resat)
t ] Schaltfun ktion Einstallung der Schaltfunkfon (Offner, SchiiaBar,
o I {output function) Hysterasa / Fanstar)
I I LED Schaltpunkt Einstallung des Verhaltens dar Schaltpunkt-LED
Lo
Manleintrage fir Schaltpunkt 2
oo Ricksprung Ricksprung nach (SP°
LIy -
Meanideintrage for LED 1, bew. LED 2
i E Bektrischas Varhalten Die LED leuchiat, wann der Schaltpunktkontakt
L C geschiossan ist.
1 i Lagischas Varhaltan Dia LED leuchiat, wann der Schaltpunktwert amaicht
L L—.F [ wird oder innarhalb des Fensters liagt.

Der Schaltpunkt (SP) muss zwischen dem oberen Messbereichsende (URV) und dem Ricksetzpunkt
liegen. Der Riicksetzpunkt (rP) muss zwischen dem unteren Messbereichsende (LRV) und dem
Schaltpunkt liegen. Die kleinstmégliche Hysterese (Differenz zwischen Schaltpunkt und Riicksetz-
punkt) betragt 0,5% vom Messbereich (MR), der unter 6.3.2. eingestellt ist.

Man kann eine Verzégerungszeit flr den Schaltpunkt wie fir den Ricksetzpunkt definieren, z.B. um zu
vermeiden, dass kurze Fehlersignale den Schaltvorgang auslésen.

0.5% of MR —y
“ Barsich fir dan Schaltpunkt

Baraich fir den Ricksatzpunkt

)
il

L P 5P URY URL
y

_‘_E T—=

]
LRL
\‘ Amwendarspazifischer Messbaraich (sishe §.3.2)
| >

Maximaler Massbereich (Warksainstallung)
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Schaltpunkt (SP)

/ ~

/\

Ricksatzpunkt (rP)
VA4

Schaltverzbgerung (45)

"I—r"j
>t

_ Ricksetzverzbgerung (dr)

1

o

Wenn die Fensterfunktion eingestellt ist, werden die Menlpunkte fir Schalt- und Ricksetzpunkt durch
die obere und untere Fenstergrenzen ersetzt. Der minimale Abstand der Fenstergrenzen betréagt 0,5%
vom Messbereich (MR), der unter 6.3.2. eingestellt ist.

Anzaiga Bazaichnung Baschraibung
F !7.' ] Obera Grenze das Fensters Obara Granze des Fansiers in der aingastallian
] i (frama high) Messainhait
J: ! ] Untere Granze des Fensters Uniere Grenze des Fensters in der aingastalltan
' I (frama low) Massainhait
d © ] Schaltvarzdgarung Schaltveradgerung bei Eintritt in das Fenster
_ I |[delay switch)
A ] Ricksatvarzigarung Schaltveradgerung bei Austritt aus dem Fenstar
or i (delay resat)
‘E 1 Schaltfunktion Einstallung der Schalfunkbian (Offner, SchiiaRer,
N i (output function) Hystaress | Fanster)
I j—d I LED Schaltpunkt Einstallung des Verhattens der Schaltpunkt-l ED
Lo !
Manleintrage fir Schaltpunkt 2
- Cro_ Ricksprung Ricksprung nach SP°
rCC [retum)

Einstellung der Schaltfunktion (out 1/ 2)
Moglich sind Hysterese- oder Fensterfunktion und Festlegung des Kontakts als Offner oder SchlieRer .

Anzaiga Bazeichnung Baschraibung
H Hystarasa mit Schiialer Der Schalfoontakt schiiellt bel steigender Tem paratur, am
i (hysteresis, normally apan) Measberelchanfang iat der Hontakt offen.
H Hystarasa mit Offner Der Schaloontakt Sffnet bel atelgender Temparatur, am
N} E (hysteresis, normally closad) Measbersichanfang iat der Kontakt geachloasen.
F Fanster mit Schiialer Der Schalfoontakt ist sulerhalb des Fensters offlen. Am
o (frama, nomally opan) Meaabersichaantang ist der Kontakt offen.
Fanster mit Offner Der Schalfoontakt iat innerhalb des Fensters offen. Am
F nc (frame, nomally closad) Messbersichsantang ist der Konakt geschlossen,
i Ricksprung Rilcksprung nach jout 1® adar _out 27
= (retum)
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/ N\

schaltpunkt (SP) adar

Obare Fenstargranze (FH)
Rickschalipunkt (rP) oder

Uniera Feanskngranze (FL)

=t

Hysters / Schiialer (Hno)

Hysteras | Offnar (Hne)

Fanstar / Schiielar (Fo)

Fanstar / Offnar (Fnc)

6.6 Kalibriermenu (CAL)
Das Kalibriermeni enthélt folgende Punkte

Arnzaige Beraichnung Baschraibung
& bl Massharaichsanfang justeran Justeren Messbamichsanfang (4 mA) auf die
L1 (Bach lowar ranga) anliagenda Temparatur
1 Massharaichsande justisran Justeren Messbamichsenda (20 mA) auf die
E i i~ (mach upper ranga) anliegandea Temparatur

YA

Stromausgang justieran
(bai 4 mA)

Justeren des Stromausgangs bei 4 mA

20nA

Stromausgang justiaran
(bei 20 mA)

Justeren des Stromausgangs bei 20 mA

ek -

Ricksprung
(retum)

Ricksprung nach ,CAL"
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6.6.1 Korrektur Messbereichsanfang und -ende (tLr/ tur)
Es ist moglich, den Ausgangsstrom fur Messbereichsanfang (LRV) und Messbereichsende (URV)
unter den Menupunkten ,tLr“ und ,tur” auf ein bestimmtes vorhandenes Eingangssignal zu korrigieren.

Fir die Justage muss ein stabiles Eingangssignal gemaf? den Einstellungen in Kapitel 6.3.2 vorhanden
sein, z.B. unter Verwendung einer entsprechenden Einstellvorrichtung. Dann wird das Kalibrierment
aufgerufen und der Eintrag ,tLr bzw. , tur® ausgewahlt. Der erste Menueintrag ist ,rEt“. Um das vor-
handene Eingangssignal zu bestatigen, mit einer der Pfeiltasten zu ,YES® navigieren und dann die
mittlere Taste driicken. Mit dieser letzten Bestatigung wird das vorhandene Eingangssignal dem
Messbereichsanfang oder Messbereichsende zugeordnet.

Beispiel: Wie in Kapitel 6.3.2 gezeigt, wird der Messbereichsanfang auf 300 K eingestellt. Zur Korrektur
wird der Sensor so bestrahlt, dass dies einer Temperatur von 300 K entspricht. Wenn die Display-
anzeige stabil steht, zum Menupunkt ,tLr* (Teach Lower Range) gehen und Uber ,YES* bestatigen.
Von jetzt an wird der Transmitter das aktuelle Signal vom angeschlossenen Sensor weiterverarbeiten.
Die interne Berechnung der Belastung aus dem Messwert wird entsprechend angepasst.

Mit der Bestatigung durch die mittlere Taste zeigt das Display ,donE" an. Damit wird angezeigt, dass
das Gerat die Anderung angenommen hat. Danach erfolgt der Riicksprung zum Ausgangsmendiieintrag
(,tLr* oder ,tur®).

Arzaige Bazaichnung Beschraibung
Onoc Rilcksprung Ricksprung nach ilr" oder "
~ E E [retum)
[:;F ' Bestitigan Kormakiur von Messbereichsanfang bow. Mess-
. | [yes) bersichsende auf den angelegten Druck

6.6.2 Justage des Stromausgangs (4 mA /20 mA)

Es ist moglich, den Ausgangsstrom zu korrigieren, um Toleranzen und systembedingte Abweichungen
in der Ausgangsstufe oder nachgeordneten Geraten auszugleichen.

Im Folgenden sind die Schritte fur die untere Stromgrenze beschrieben (4 mA), fiir die obere Strom-
grenze (20 mA) gelten die Schritte entsprechend.

Im MenU den Eintrag ,4 mA* auswahlen, der Ausgangsstrom wird durch das Gerat auf 4 mA einge-
stellt. Das Display zeigt ,04.00" an. Nun die Anzeige am Ende der Messkette Uberprifen. Wenn diese
von 4 mA abweicht, diesen Wert am Gerat eingeben.

Beispiel: Die Anzeige am Ende der Messkette ist 4,02 mA auf Grund von Toleranzen in der Strom-
schleife. Jetzt muss am Gerat ,,04.02" eingegeben werden.

Wenn der Wert bestétigt ist, korrigiert das Geréat den Ausgangsstrom, so dass das Instrument am Ende
der Messkette jetzt 4,00 anzeigt. Das Gerat halt die 4 mA Ausgangsstrom fur 3 Sekunden, damit das
Instrument am Ende der Messkette abgelesen werden kann. In dieser Zeit zeigt das Display ,Stor* an.
Nach dieser Zeit berechnet das Gerat den Ausgangsstrom, basierend auf dem gemessenen
Sensorsignal (Belastung) neu und wechselt dann zurtick auf den Mendeintrag ,4 mA*.
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6.7 Systemment (SYS)
Das Systemmenu enthéalt folgende Punkte

Anzaige Bazeichnung Baschraibung
I P Stromschlaifantest Einstellen einas festen Stromwertes, um die
oo (loop test) Stramschiaife zu testen

F Infarmationsanzaige Anzeiga von Hard- und Softwaravarsion,
r o (infa) Safannummear
CrC Warksdaten-Reset Ricksetzan auf die Werksainskllungan
| (resal)
a Ek I Ricksprung Rilcksprung nach SY5°

L (return)

6.7.1 Stromschleifentest (LooP)

Das Gerat kann zum Test der Stromschleife verwendet werden. Dazu kann der Ausgangsstrom auf
jeden Wert zwischen 3,6...21 mA eingestellt werden. Wenn eine Eingabe bestétigt ist, stellt das Gerat
den Ausgangsstrom auf den gewahlten Wert ein. Gleichzeitig wird dieser Wert blinkend angezeigt. Die
blinkende Darstellung zeigt an, das der angezeigte Wert nicht auf einer gultigen Messung beruht.
Anmerkung: In dieser Betriebsart kehrt das Gerat nicht nach 5 Minuten in den Anzeigemodus zuriick.
Erst wenn durch den Bediener die mittlere Taste oder beide Pfeiltasten betatigt werden, kehrt das
Gerat zum Mendeintrag ,LooP* zurlick und der Ausgangsstrom nimmt wieder den Wert an, der dem
gemessenen Sensorsignal entspricht.

6.7.2 Informationsanzeige (inFo)
Das Informationsmeni enthdlt folgende Punkte

Anzaige Bazaichnung Anzaiga Bazeichnung
H” [ | Hardwareversion 1 (HW 1) 5 ] .‘Lj Saftwareversion 2 (SW2)
vy oo s
'}_” [l j Hardwareversion 2 (HW2) g I Seriennummer 1 (Sn 1)

(RN ann !

i [} Softwarewarsion 1 (SW1) [ | Sariannummer 2 (Sn 2)

L i L
NEalnln Ricksprung Ricksprung nach .InFa”®
I (reatum)

Auf Grund der begrenzten Stellenzahl des Displays sind die Werte fir diese Eintrage gesplittet.

6.7.3 Rucksetzen auf die Werkseinstellungen (rES)

Das Gerat kann auf die Konfiguration zurtickgesetzt werden, die bei Lieferung vorhanden war. Hierzu
dient der Menieintrag ,Reset” (rES). Der erste Menleintrag ist ,rEt". Zur Bestatigung der Ricksetzung
mit einer der Pfeiltasten zu ,YES" navigieren und dann die mittlere Taste dricken. Nach dieser letzten
Bestatigung werden alle Einstellungen auf den Zustand bei Lieferung zurlickgesetzt. Mit der
Bestatigung durch die mittlere Taste zeigt das Display ,donE" an. Damit wird angezeigt, dass das
Gerat auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wurde. Danach erfolgt der Riicksprung zum
Ausgangsmendieintrag (,rES").
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Anzeiga Bareichnung Beschraibung
L C Ricksprung Ricksprung nach rES®
rCC (retum)
wcc Bestatigan Ricksetzan des Gardtes auf dia
JCc (yes) Warksainstallungan
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6.8 Ubersicht Giber die Menistruktur

oCC L . .
!l:”—, :I'E Mend mit den Basisfunktionen
L“j' ”E Einstellen der Messeinheit (siehe Tabelle unter 6.3.1)
l: i Festlegen des Sensorsignals (LRV), das 4 mA am Strom-
ausgang entsprechen soll (al inheiten auler % u
JLr nt hen soll (alle Einheit Mer % und mA,
Festlegen des Sensorsignals (URV), das 20 mA am Strom-
j L I~ ausgang entsprechen soll (alle Einheiten auller % und mA)
E’F’ Einstellen der gewiinschten Ddmpfung des Messsignals
,}_ Cl' Anzeigen und/oder lschen des Minimum-Schleppzeigers
:—f ' Anzeigen und/oder KBschen des Maximum-Schleppzeigers
d ] SP Mend mit allen Displayeinstellungen
Hddu Anzeigen der Einheit im Display (an, aus}
;: I Einstellen der Anzeigedauer des Messwertes
Ef (Nur sichtbar wenn AddU = aus)
I Einstellen der Anzeigedauer der Einheit
Z (Mur sichtbar wenn AddU = aus)
- D.f,: Darstellung der Anzeige (0° = Standard, 180° = gedreht)
fE ’ﬂ Einstellen des Dezimalpunktes (0...3 feste Machkomma-
L_l' E stellen oder automatisch)
‘l; P Konfiguration der Schaltfunktionen (wenn vorhanden)
5 Fj [ F H | | Schaltpunkt oder obere Fenstergrenze von Schalt-
I I | ausgang 1
_ Ff 1l - | | Rickschaltpunkt oder untere Fenstergrenze von
I 1| { | Schaltausgang1
D! 5 ': Schaltverzégerung von Schattausgang 1
d‘— "' Riickschaltverzégerung von Schaltausgang 1
i
;J Ut I Schaltfunktionen von Schaltausgang 1 (Hno, Hne, Fro, Fne)
g_ E D’ : Verhalten der Schalttpunkt-LED (ELEc, Logi)
Menleintrige fir Schaltpunkt 2
{:HL Kalibriemmend
Justieren von Messbereichsanfang (4 maA)
Lo
CLr auf das vorhandene Sensorsignal
t Justieren von Messbereichsende (20 mA)
[H] I~ auf das vorhandene Sensorsignal
'—h—r H Justieren des Stromausgangs bei 4 mA
ESH H Justieren des Stromausgangs bei 20 mA
5 HS Men fir Systemfunktionen
I (] Einstellen eines festen Stromwertes zum Testen
Loy der Stromschleife
F Anzeige von Hard- und Softwareversion sowie
(I Seriennummer
- E 5 Rilicksetzen auf die Werkseinstellungen
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7 Stérungsbeseitigung

VAN

Warmnung

Lassen Sie Reparaturen nur vom Hersteller durchfihren.

= * Verwenden Sie keine spitzen bzw. harten Gegenstande zur Reinigung, da die elektrischen
I Kontakte und die Linse nicht beschadigt werden durfen.
» Prifen Sie vorab, ob die richtige Spannungsversorgung gewahlt wurde.
* Messabweichungen kdnnen auch durch einen unpassenden Emissionsgrad, bzw.
unerwartet abweichende Materialeigenschaften des Messkdrpers auftreten. Siehe Tabellen
auf S. 30/ 31 fur eine Liste von Durchschnittswerten fur den Vergleich.

Stérung Mé&gliche Ursache MaBnahme
Kein Ausgangssignal Leitungsbruch Durchgang dberprifen

Keine/falsche Versorgungsspannung | Versorgungsspannung gemd
Betriebsanleitung korrigierzn

Kein/falsches Ausgangssignal Anschlussfehler Steckersitz dberprifen

Gleichbleibendes Ausgangssignal Infrarotsensor defelkt oder nicht auf Sensor austauschen /

bei Temperaturdnderung das Messobjekt ausgerichtet Sensor korrekt ausnchten
Ausgangssignal entspricht nicht den | Gerét falsch konfiguriert Konfiguration anpassen
Erwartungen

Ausgangssignal entspricht nicht den | Infrarotsensor nicht geeignet, defekt | Passenden Sensor aus-

Erwartungen oder nicht auf das Messobjekt aus- wahlen oder defektes Gerit er
gerichiet. setzen / Sensor korrekt ausrichten
Gerdt hat minimales, bzw. Gerit ist im Fehleraustand siehe unter Kapitel 5

maximales Ausgangssignal

Signalspanne schwankend/ EMV-Stérquellen in Umgebung, Sensor abschirmen, Leitungsab-

ungenau z. B. Frequenzumrichter schirmung, Stirquelle entfernen
Zu hohe/niedrige Einsatz- Zuldssige Temperaturen geman
temperaturen Betriebsanleitung einhalten

Hinweis: Bei unberechtigten Reklamationen kénnen Ihnen Kosten entstehen.

Uberpriifen Sie nach Anderungen am System jeweils die korrekte Arbeitsweise. Besteht der Fehler
weiterhin, senden Sie den Temperatursensor zur Reparatur ein oder tauschen Sie ihn aus.

Im Servicefall: Saubern Sie die Gerate vor der Rucksendung. Siehe auch Kapitel 8 fur mehr Details.
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8 Wartung, Demontage, Ricksendung, Reinigung, Entsorgung

8.1 Wartung
- » Die TE-IR Temperatursensoren sind wartungsfrei.
I » Lassen Sie Reparaturen nur vom Hersteller durchfiihren.

8.2 Demontage
Gerat komplett spannungslos machen. Elektrische Anschllisse entfernen. Verwenden Sie Kapitel 4 in
umgekehrter Reihenfolge.

8.3 Riicksendung
Vor der Versendung eines Gerates Kapitel 8.4 beachten.
Zur Riucksendung des Gerates die Originalverpackung oder Vergleichbares verwenden. Als
wamung  Schutz vor Schaden kann z. B. antistatische Folie, Dammmaterial, Kennzeichnung als
empfindliches Messgerat verwendet werden.

8.4 Reinigung
Reinigen Sie das Geréat regelméaRig, um eine erhdhte Staubentwicklung auf dem Geréat zu vermeiden.
Die elektrischen Kontakte und die Linse miissen trocken und sauber gehalten werden!

Sachschaden!
' Scheuermittel oder aggressive Lésungsmittel kbnnen die Kontakte und die Linse
. beschadigen.

» Vor der Reinigung das Gerat ausschalten und komplett spannungslos machen.
» Den Sensorkorper nur mit einem weichen, feuchten Tuch reinigen.

Linsenreinigung

Um Messfehler zu vermeiden, muss die Objektivlinse des Sensors regelmaflig gesaubert werden.

Sachschaden!

Zu starker mechanischer Druck kann die Linse beschadigen oder brechen.

* Vor der Reinigung der Linse bitte zuerst Staub durch Freiblasen oder mit Hilfe eines
weichen Pinsels entfernen.

* Geeignet fur die Linsenreinigung ein weiches Tuch, das entweder mit Wasser oder einem
auf Wasser basierten Glasreiniger angefeuchtet ist.

¢ Geben Sie acht, dass die Linse nicht verkratzt wird.

8.5 Entsorgung
Entsorgen Sie Geratekomponenten und Verpackungsmaterialien umweltgerecht
= entsprechend den landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften.

Sammeln Sie Elektro- und Elektronikbauteile separat. Trennen Sie Metalle und Kunststoffe.
Entsorgen Sie bestiickte Leiterplatten fachgerecht.
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9 Technische Daten
Eingang Infrarotstrahlung [-40...1000 °C (minimaler Bereich: 100 °C)
. 4...20 mA mit tberlagertem Kommunikationssignal HART,
Stromsignal . .
3-Leitertechnik
Ausgang | Strombereich 3,8...20,5mA
Signal Stérun 3,6 mA (Sensor Kurzschluss, Bereichsunterschreitung)
9 9 21 mA (Sensorbruch, Sensorkreis offen, Bereichsiiberschreitung
Spektralbereich 8...14 um
Optische .
Auflésung 15:1
Genauigkeit +1,5°C, £1,5%
Reproduzier- +0,75 °C, +0,75%
barkeit
Temperatur- 10,05 K/K, £0,05%/K
Infrarotsensor koeffizient (Umgebungstemp.: <18 °C, >28 °C)
Auflésung 0,1K
Antwortzeit 30 ms (t90)
Aufwarmzeit 10 min
Emm|.§3|onsgrad, 0,100...1,100 (einstellbar Gber Software)
. Verstarkung
Leistungs- Transmissions-
merkmale grad 0,100...1,100 (einstellbar tber Software)
Temperatur: 23 15 °C, Testobjekt: >0 °C / groRerer Wert glltig /€ =1/
Umgebung Antwortzeit: 1 s
Genauigkeit 0,3% vom Bereich
Auflésung 16 Bit
Filtereinstellung ]0...99 s
Ubertragungs- temperaturlinear
verhalten
Messverstarker | Messrate 10 Messungen /s
. Tasten a. d. Display / per Software
Einstellung (HART-Kommunikation)
Elnsghalt- <55
verzégerung
Antwortzeit 20 ms
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Technische Daten

Mechanik

_ Auflésung -9999...9999 Digit
Leistungs- Anzeige / Grenzwerter | Messfehler +0,2% vom Messbereich, +/- 1 Digit
merkmale
Temperaturdrift | 100 ppm/K
Display 7- Segment, 8,5 mm, rot, 4-stellig, um 180° spiegelbar
Displaykopf drehbar ca. 330°
Speicher minimum / maximum Werte
Anzeige - Messwert
Anzeige - Messeinheit
- Bedienmeni
Dezimalounkt automatische oder manuelle Einstellung, abhéngig von
P Messbereich / Einheit
Elektronisch 2x PNP oder NPN (30 VDC, 200 mA)
Option: 2x PNP oder NPN (30 VDC, 1000 mA)
Anzeige 1 LED rot pro Grenzwert
Spannungsabfall <1V
Grenzkontakte | Einstellung mit 3 Tasten (TouchM-Technologie)
Einstellbereich Schaltpunkt und Hysterese beliebig innerhalb Messbereich
Schaltverzogerung 0,0...999,9s
Failsafe-Funktion einstellbar
Galvanische Trennung | Schaltausgénge sind getrennt vom Messverstarker
Spannung 24 VDC +10%
Versorgung . - ; n
Verpolungsschutz vorhanden (keine Funktion, keine Zerstérung)
Arbeitsbereich -20...+80 °C
Umgebungs- | Temperatur Messkopf -20...+120 °C
bedingungen Lagerung -40...+85 °C
Luftfeuchtigkeit 10...95% rF (keine Kondensation)
Abmessungen Siehe Seite 6

Prozessanschluss

1727 13/4” 1 17 [ 1/2NPT

Elektrischer Anschluss

Einbaustecker M12x1, 8-polig
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Technische Daten

Prozessanschluss Edelstahl 1.4571
_ Messkopf Edelstahl
Material " ”
Gehausekorper PBT GF30
Display-Oberteil Polycarbonat (Makrolon)
Gewicht ca.240¢g
Mechanik Einbaulage beliebig (Ablagerungen auf der Optik vermeiden)
Systemdruck 0 bar (atmosphérischer Druck)
. Schutzklasse mindestens IP65 (Elektronik)
Gerateschutz : —
Platinen Teilweise vergossen
Vibration IEC 68-2-6: 3G, 11 — 200 Hz, jede Achse
Schock IEC 68-2-27: 50G, 11 ms, jede Achse

Messber. Anfang (LRV) / Messbereich Ende (URV) / Abgleich,
Messverstarker | Simulation Ausgangsstrom / Filterfunktion / Lineares
Ausgangssignal / HART-Adresse / 2-Punkt-Kalibration

Anzeige-Bereich / Anzeigezeit / Dezimalpunkt / Einheiten /
Anzeige Nullpunktberuhigung / Progammiersperre / Stitzpunkte / TAG-
Nummer

Programmier-
bare Merkmale

Grenzwerte 1 und 2 / Hysteresewerte 1 und 2 /

Grenzwerte Verzégerungszeiten 1 und 2

Funktionen nach VDMA 24574-1 bis 24574-4 | gilt auch fur Bedienung

10 Optische Diagramme und Emissionsgrade
10.1 Optische Diagramme ~

Nl 1 e e SN

S (mm) &5 Ba 10 15 20 25 30 a5 40 45 al ah 60 65 70
Dmm) O T4 150 225 300 375 450 525 600 675 ¥A0 B2H 800 875 108D

S = MessfleckgrofRe D = Entfernung von der Vorderkante des Gerates zum Messobjekt
Fur glltige Messungen sollte der Messfleck so grol3 oder kleiner als das Messobjekt sein.

Das obige Diagramm zeigt den Durchmesser des Messflecks in Abhéngigkeit von der Messentfernung.
Die Messfleckgrol3e bezieht sich auf den Bereich, von dem 90% der Strahlungsenergie die Linse des
Sensors erreicht. Die Entfernung wird immer ab der vorderen Kante des Sensorgehauses gemessen.
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* Um Messfehler zu vermeiden, sollte das Messobjekt den Sichtbereich der Optik voll
= ausfillen. Daraus folgt, das der Messfleck maximal die Grof3e des Messobjekts hat oder
I aber kleiner ist.
+ Die Grol3e des Messobjekts und die optische Auflésung des Infrarotsensors bestimmen
den Maximalabstand zwischen dem Messobjekt und der Vorderkante des Geréats.

10.2 Emissions-/ Transmissionsgrade
Der Emissionsgrad (¢) ist die Materialkonstante, die die Fahigkeit eines Korpers beschreibt, Infrarot-

strahlung zu emittieren. Der Emissionsgrad eines Messkdrpers ist abhangig von folgenden Faktoren:

* Temperatur

* Messwinkel

* Oberflachengeometrie (z. B. eben, konvex, konkav)

* Materialdicke

* Oberflachenbeschaffenheit (z. B. poliert, oxidiert, rau, sandgestrahlt)
» Spektralbereich der Messung

« Transmissionseigenschaften (z. B. bei dinnen Folien)

Der Transmissionsgrad ist ein Maf3 fur die Lichtdurchlassigkeit eines Korpers: Bei einem Wert von O
kann jede Form von Licht den Kdrper durchqueren, er ist vollstandig transparent. Bei einem Wert
von 1 absorbiert der Korper einfallendes Licht total. Er ist dann auch fur Infrarot vollstandig
undurchlassig.

. * Wenn der eingestellte Emissionsgrad zu hoch ist, kann das Infrarotthermometer einen

I Temperaturwert anzeigen, der viel niedriger als die reale Temperatur ist, unter der
Voraussetzung, dass das Messobjekt warmer ist als die Umgebung. Ist das Messobjekt
kihler als die Umgebung, kann sich das Messergebnis durch Infrarotquellen in der Um-
gebung verfélschen.

+ Bei niedrigen Emissionsgraden (z. B. von reflektierenden Flachen) kann es durch Inter-
ferenz von anderen Infrarotquellen (Heizanlagen, Flammen, etc.) zu verfalschten
Messer-gebnissen kommen.

 Eine Anderung des voreingestellten Emissionsgrades ist nur auf Anfrage und vor
Lieferung moglich. Durch den Kunden ist keine Anderung moglich. Fur eine alternative
Maoglichkeit siehe Kapitel 10.3.

* Der gemessene Spektralbereich ist bauartbedingt und kann nicht verandert werden.
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10.3 Anpassung an einen abweichenden Emissionsgrad und/oder Transmissionsgrad

Der Infrarotsensor ist standardmafig auf einen Emissionsgrad von 0,95 und einen Transmissions-
grad von 1 eingestellt. Falls am Messobjekt andere Bedingungen herrschen, ist die Temperatur-
messung fehlerhaft. Um diesen Fehler auszugleichen, kann wie folgt vorgegangen werden:

Beispiel: Objekttemperatur: 100 °C, eingestellter Bereichsendwert (URV): 300 °C
(Es ist naturlich auch jeder andere Wert als Objekttemperatur moglich, dieser muss jedoch bekannt
sein (gemessen) und eingestellt werden).

Die exakte Temperatur des Messobjekts muss mit einem anderen Messverfahren (z. B. Beriihrungs-
thermometer) gemessen werden und auf 100 °C gebracht werden.

Wie unter ,,6.3.2 Messbereichsanfang und -ende einstellen (SLr/ Sur)“ beschrieben, wird der
Bereichsendwert von 300 °C auf die vorhandene Objekttemperatur von 100 °C eingestellt.

Im n&chsten Schritt wird wie unter ,,6.6.1 Korrektur Messbereichsanfang und -ende (tLr / tur)*
beschrieben, das Ausgangssignal auf die vorhandene Temperatur am Messobjekt eingestellt
(Temperatur Messobjekt: 100 °C, Ausgangssignal: 20 mA, angezeigte Temperatur im Display:
100 °C.)

Hinweis: Der Messpunkt des Infrarotsensors muss korrekt auf das Messobjekt ausgerichtet sein.
Im letzten Schritt wird wie unter ,,6.3.2 Messbereichsanfang und -ende einstellen (SLr/ Sur)*
beschrieben, der Bereichsendwert von 100 °C auf den Wert von 300 °C zuriickgestellt. Fir den bei

der Einstellung vorhandenen Emission- und/oder Transmissionsgrad sind die ausgegebenen Werte
des TE-IR jetzt korrekt.
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10.4 Emissionsgrade - Tabellen
Anmerkung: Die Emissionsgradtabellen sind nur Durchschnittswerte.

Emissionsgradtabelle Metalle
Material Emissionsgrad Material Emissionsgrad
Aluminiunm nicht oxidiert 0,02-0,1 | Blei poliert 0,05-0.1
poliert 0,02-0,1 aufgeraut 04
aufgeraut 0,1-0.3 oxidiert 0,2-0,6
oxidiert 0,204
C hrom 0,02-0,2 | Eisen nicht cxidiert 0,05-0.2
verrostet 0507
oxidiert 05018
geschmiedet, stumpf 09
Eisen, gegossan nicht oxidiert 0,2 Gaold 001401
oxidiert 0,6-0,95
Haynes (Legierung) 0,308 Inconel elektropoliert 0,15
sandgestrahit 0,306
oxidiert 0,7-0,95
Kupfer poliert 0,03 Magnesium 00201
aufgeraut 0,05-0,1
oxidiert 0.4-0.8
Messing poliert 0,01-0,05 | Molybdan nicht oxidiert 01
rau 0.3 oxidiert 0,2-06
oxidiert 0.5
Monel (Ni-Cu) 0,1-0,14 | Nickel elektrolytisch 0,05-0,15
oxidiert 0,2-0.5
Flatin (schwarz ) 0.9 Cluecksilber 0,05-0,15
Silber 0,02 Stahl poliertes Blech 0,1
rostinei 0,1-0.8
Grobblech 0,4-0.6
kaltgewalzt 0,709
oxidiert 0,7-0.9
Titan poliert 0,05-0,2 | Wolfram (poliert) 00301
oxidiert 0,506
Zink poliert 0,02 Zinn {nicht oxidiert) 0,05
oxidiert 0,1
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Emissionsgradtabel le Nichtmetalle

Material Emissionsgrad Material Emissionsgrad
Asbest 095 Asphalt 0,95
Basalt 0.7 Beton 0,95
Eis 0,98 Erde 0,9-0,898
Farbe {nicht alkalisch) 0,9-095 | Gips 0,8-0,95
Glas Scheibe 0,85 Summi 0,95
schmelze n'a
Holz (natiidich) 0,9-095 | Kalkstein 0,98
Karborund 0,9 Kermamik 0,85
Kies 095 Kohlenstoff nicht oxidiert 0,809
(sraphit 0.7-0.8
Kunststoff (=50 pm, lichtundurchldssig) 095 Papier (jede Farbe) 0,95
Sand 0,9 Schnee 0.8
Textilien 095 Wasser 0493

Der fur die Tabellen angenommene Spektralbereich entspricht 8...14 ym

11 Abmessungen (in mm)

ca. 40

ol Ly

ca. 101
ca. 116
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12 HART-Kommunikation

Das HART-Tool ist ein grafisches, menugefihrtes Bedienprogramm. Es kann zur Inbetrieb nahme,
Konfiguration, Signalanalyse, Datensicherung und Dokumentation des Gerates verwendet werden.
Verwendbare Betriebssysteme: Windows XP, Windows 7, 8.1. und 10. Anschluss tber HART-
Interface / PC-USB-Schnittstelle / HART-Kommunikator

Einstellungen:

* Abgleich Ausgangsstrom

+ Simulation Ausgangsstrom

+ Filterfunktion

* Messwertgrenzen (URL, LRL)

» Lineares Ausgangssignal (URV, LRV)

* HART-Adresse

* HART-TAG-Nummer - 2-Punkt-Kalibrierung

Je nach Ausfuhrung des Gerates sind nicht immer alle Einstellungsmoglichkeiten vorhanden.

Bitte beachten: Bei Kommunikation tber ein HART-Modem ist der Kommunikationswiderstand von
250 Q zu bericksichtigen.

13 Zubehor
HART-Interface, USB, Software
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