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Wichtige Hinweise!
Technische Anderungen und Irrtimer vorbehalten.

Alle Abbildungen / Graphiken in dieser Betriebsanleitung dienen dem grundséatzlichen Verstandnis. Die
Abbildungen kdénnen von der tatsachlichen Ausfiihrung der Geréte abweichen. Fotos geben nur eine von
zahlreichen Ausfihrungsvariante wieder.

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil des Gerates und muss in unmittelbarer Nahe des Gerates flr das
zustandige Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden. Personen, die dieses Gerat installieren, be-
dienen oder warten, mussen fachlich hierflr qualifiziert sein sowie die Bestimmungen der geltenden ge-
setzlichen Vorschriften zur Unfallverhiitung erfillen. Sie missen diese Betriebsanleitung vor Beginn aller
Arbeiten sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben. Alle Sicherheitshinweise und Handlungsanwei-
sungen in dieser Anleitung mussen eingehalten werden. Darliber hinaus gelten die 6rtlichen Unfallver-
hitungsvorschriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen fir den Einsatzbereich des Gerates sowie
samtliche nationalen und internationalen gesetzlichen Regelungen und technische Normen.

Das Gerat ist ausschlieBlich fur die hier beschriebene bestimmungsgeméale Verwendung konzipiert und
konstruiert.

Haftungsbeschrankungen

Alle Angaben und Hinweise in dieser Betriebsanleitung wurden unter Berlicksichtigung der geltenden
Normen und Vorschriften, des Standes der Technik sowie unserer langjéhrigen Erkenntnisse und Er-
fahrungen zusammengestellt. Schmidt Mess- und Regeltechnik Ubernimmt keine Haftung fur Schaden
aufgrund von Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung, NichtbestimmungsgeméaRer Verwendung des
Gerats, Arbeiten von nicht ausgebildetem Personal mit diesem Gerat, Eigenmachtigen Umbauten oder
nicht vom Hersteller zugelassener technischer Veréanderungen, Verwendung nicht zugelassener
Ersatzteile.
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1.

Allgemeines

1.1 Zur Information

Diese Betriebsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Widerstandsthermometer.
Voraussetzung fur sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller angegebenen Sicherheitshinweise und
Handlungsanweisungen.

Das Fachpersonal muss diese Betriebsanleitung vor Montage und Inbetriebnahme des
Temperaturschalters gelesen und verstanden haben.

Diese Betriebsanleitung ist Produktbestandteil. Bewahren Sie sie deshalb an einem fiir alle
Benutzer jederzeit zuganglichen Ort in der Nahe des Einsatzortes auf.

Die fur den Einsatzbereich des Temperaturschalters geltenden 6rtlichen Vorschriften und
Sicherheitsbestimmungen sind einzuhalten.

Wenn die Seriennummer auf dem Typenschild nicht mehr lesbar ist (z. B. durch mechanische
Beschadigung), ist eine Ruckverfolgbarkeit nicht mehr sichergestellt.

Die in der Betriebsanleitung beschriebenen Temperaturschalter werden nach neuesten
Erkenntnissen entwickelt und hergestellt. Alle Komponenten unterliegen wahrend der Fertigung
strengen Qualitats- und Umweltkriterien.

Der Hersteller haftet nicht, wenn Schaden durch bestimmungswidrige Verwendung, Nichtbeachten
dieser Betriebsanleitung, Einsatz ungentigend qualifizierten Fachpersonals und eigenmachtiger
Veranderung am Temperaturschalter auftreten.

1.2 Zeichen, Abklrzungen

Warnung!
A Eine Nichtbeachtung kann zu Verletzungen bei Personen und/oder zur Zerstérung des
wamung  Gerdtes flhren. Es kann Lebensgefahr bestehen.

Achtung!

! Eine Nichtbeachtung kann zu einem fehlerhaften Betrieb des Geréates oder Sachschaden
fuhren.

. Info!

I Eine Nichtbeachtung kann Einfluss auf den Betrieb des Gerates nehmen oder nicht

gewollte Geratereaktionen herbeiftihren.

Gefahr!
& Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise besteht die Gefahr schwerer oder todlicher

P

Gefahr

Verletzungen durch elektrischen Strom.

Warnung!
Es kann moglicherweise eine gefahrliche Situation auftreten, die durch heiRe Oberflachen

Warnung oder Flussigkeiten zu Verbrennungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden werden.

U+: Positiver Versorgungsanschluss SP1: Schaltpunkt 1
U-: Negativer Versorgungsanschluss Sp2: Schaltpunkt2
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2 Transport, Verpackung, Lagerung

2.1 Transport

Das Gerat auf eventuell vorhandene Transportschaden untersuchen. Offensichtliche Schaden
unverzuglich melden.

2.2 Verpackung

Die Verpackung erst unmittelbar vor der Montage entfernen. Die Verpackung aufbewahren, denn
diese bietet einen optimalen Schutz bei einem Transport (z. B. wechselnder Einbauort,
Rucksendung).

2.3 Lagerung

Bei einer langeren Lagerung folgende Einflisse vermeiden:

» Direktes Sonnenlicht oder Nahe zu heiRen Gegenstanden

* Mechanische Vibration, mechanischer Schock (hartes Aufstellen)

* Rul3, Dampf, Staub und korrosive Gase

Das Gerat moglichst in der Originalverpackung lagern oder in einer entsprechenden.

3. Sicherheitshinweise
Wabhlen Sie das richtige Widerstandsthermometer hinsichtlich Messbereich, Ausfiihrung,
geeignetem messstoffberiihrenden Werkstoff (Korrosion) und spezifischen Messbedingun-
Wamung  gen vor Montage, Inbetriebnahme und Betrieb.

I Weitere wichtige Sicherheitshinweise befinden sich in den einzelnen Kapiteln.

3.1 Bestimmungsgemale Produktverwendung

Das Widerstandsthermometer TEA wird zum Messen von Temperaturen von -50...200 °C in
flissigen und gasférmigen Medien verwendet. Es kann bis zu einem Druck von 25 bar verwendet
werden. Der Sensor ist ausschlieBlich flr den hier beschriebenen bestimmungsgemaien
Verwendungszweck konzipiert und konstruiert und darf nur so verwendet werden.

Die technischen Spezifikationen in dieser Betriebsanleitung sind einzuhalten. Eine unsachgemafie
Handhabung oder ein Betreiben des Gerétes aul3erhalb der technischen Spezifikationen macht die
umgehende Stilllegung und eine Uberpriifung durch den Hersteller erforderlich.

Wenn das Gerét von einer kalten in eine warme Umgebung transportiert wird, so kann durch
Kondensat Bildung eine Stérung der Geratefunktion eintreten. Vor einer erneuten Inbetriebnahme
die Angleichung der Geratetemperatur an die Raumtemperatur abwarten.

Durch eine nicht bestimmungsgemale Verwendung sind Anspriiche jeglicher Art ausgeschlossen.
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3.2 Personalqualifikation
Verletzungsgefahr bei unzureichender Qualifikation
Unsachgemaf3er Umgang kann zu erheblichen Personen- und Sachschaden fuhren.
wamung - Die in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Tatigkeiten nur durch Fachpersonal mit
nachfolgend beschriebener Qualifikation durchfihren lassen.
- Unqualifiziertes Personal von den Gefahrenbereichen fernhalten.

Zur Montage und Inbetriebnahme des Temperatursensors missen diese Personen mit den
zutreffenden landesspezifischen Richtlinien und Normen vertraut sein, und die entsprechende
Qualifikation besitzen. Sie mussen Kenntnisse von Mess- und Regeltechnik haben, mit elektrischen
Stromkreisen vertraut sein und in der Lage sein, die beschriebenen Arbeiten auszufiihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen. Je nach Einsatzbedingungen kénnen auch andere
Kenntnisse erforderlich sein, z. B. Gber aggressive Medien.

3.3 Besondere Gefahren
Halten Sie die landesspezifischen Vorschriften ein (z. B. Normen) und beachten Sie bei
A speziellen Anwendungen die geltenden Normen und Richtlinien (z. B. bei gefahrlichen
wamung  Messstoffen wie Acetylen, brennbaren oder giftigen Stoffen sowie bei Kalteanlagen und
Kompressoren).
Wenn die entsprechenden Vorschriften nicht beachtet werden, kbnnen schwere
Koérperverletzungen und Sachschaden entstehen!

Es ist ein Schutz vor elektrostatischer Entladung (ESD) erforderlich.
& Die ordnungsgemé&ie Verwendung geerdeter Arbeitsflachen und personlicher Armbander ist
wamung  Dei Arbeiten mit offenen Schaltkreisen (Leiterplatten) erforderlich, um die Beschadigung
empfindlicher elektronischer Bauteile durch elektrostatische Entladung zu vermeiden.

Es besteht Lebensgefahr durch elektrischen Strom. Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile
besteht unmittelbare Lebensgefahr.

Gefahr Einbau und Montage von elektrischen Geraten durfen nur durch das Elektrofachpersonal
erfolgen. Bei Betrieb mit einem defekten Netzgeréat (z. B. Kurzschluss von Netzspannung zur
Ausgangsspannung) kdnnen am Gerat lebensgefahrliche Spannungen auftreten.

f Messstoffreste in ausgebauten Geraten konnen zur Gefahrdung von Personen, Umwelt und
Einrichtung fuhren. Es sind ausreichende VorsichtsmalRnahmen zu ergreifen.

Dieses Geréat darf nicht in Sicherheits- oder Not-Aus-Einrichtungen verwendet werden.

Fehlerhafte Anwendungen des Geréates konnen zu Verletzungen fiihren.

Am Gerat konnen im Fehlerfall aggressive Medien mit extremer Temperatur und unter hohem

Druck oder Vakuum anliegen.

Wamung
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4. Inbetriebnahme, Betrieb

4.1 Funktion

Der TEA wird Uber einen Prozessanschluss direkt in den Prozess eingeschraubt. Eine
Widerstandséanderung des Sensorelementes in der Spitze des Schutzrohres wird Giber den
Messverstarker in ein elektrisches Standardsignal umgewandelt. Dieses Signal veréndert sich
proportional zur Temperatur und kann weiter verarbeitet werden.

4.2 Vor der Montage
« Uberprifen Sie, ob ein komplett montierter Temperatursensor geliefert wurde.
H + Untersuchen Sie den Temperatursensor auf eventuell entstandene Transportschaden.
I Wenn solche Schaden vorhanden sind, teilen Sie dies dem Transportunternehmen und
Lieferanten unverziglich mit.
+ Bewabhren Sie die Verpackung auf, da sie bei einem Transport einen optimalen Schutz
bietet.
* Achten Sie darauf, dass das Prozessanschlussgewinde und die Anschlusskontakte nicht
beschadigt werden.

4.3 Typenschild (Beispiel)

¥ TEA... : Produkikennung Art.Nr.: Artikelnummer

= T% Tmax : max. Temperaturbereich SN : Seriennummer

A WE OUT WA HART L =4 T : Temperaturbereich Date : Datum der QS

Trm: 5020 °E SUR  -E2_AOVDE - -3 U+  : Versorgung/Schieife + OUT : Schleifensignal
worEM TR R ke U-  : Versorgung/Schleife - SUP.: Spannungsbereich

SP : Anzahl und Art Schaltkontakt

4.4 Montage, Prozessanschluss
Werkzeug: Maulschlissel SW27, Schraubenzieher

Die Widerstandsthermometer sind zum direkten
Einschrauben in den Prozess vorgesehen.
Einbaulange sowie Stromungsgeschwindigkeit

und Viskositat des Mediums kénnen sich reduzierend
auf die maximale Schutzrohrbelastung auswirken.
Installation an Rohren

A: am Winkelstick

B: in kleinerem Rohr, geneigt

C: senkrecht zur Strébmungsrichtung

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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Es ist eine dem Anwendungsfall entsprechende Dichtung
zu verwenden. Ausnahmen koénnen selbstdichtende
 — Gewinde (z. B. NPT-Gewinde) sein.
L 7 Achten Sie bei der Montage auf saubere und unbe-
schadigte Dichtflachen an Sensor und Messstelle.
L-q;—— Schrauben Sie den Sensor nur Uber die Schlisselflachen
P

mit einem geeigneten Werkzeug und dem vorgeschrie-
benen Drehmoment ein bzw. aus. Das richtige Dreh-
moment ist abhéangig von der Dimension des Prozess-
anschlusses sowie der verwendeten Dichtung (Form/
Werkstoff). Verwenden Sie zum Ein- und Ausschrauben
—_ nicht das Gehause als Angriffsflache. Beim Einschrauben
Qﬁ} Dichtung beachten, dass die Gewindegange nicht verkantet werden.

_ Hinweis: Angaben zu Einschraubléchern und Einschweil3-
stutzen beachten.

4.5 Elektrischer Anschluss

Erden Sie das Gehause Uber den Prozessanschluss.

Die angegebene IP-Schutzart gilt im gesteckten Zustand der Steckbuchse mit entsprechender
Schutzart.

Wabhlen Sie den Kabeldurchmesser passend zur Kabeldurchfiihrung des Steckers. Achten Sie
darauf, dass die Kabelverschraubung des montierten Steckers korrekt sitzt und dass die
Dichtungen vorhanden und nicht beschadigt sind. Ziehen Sie die Verschraubung fest und
Uberprifen Sie den korrekten Sitz der Dichtungen, um die Schutzart zu gewahrleisten.

Stellen Sie bei Kabelausgangen sicher, dass am Ende des Kabels keine Feuchtigkeit eintritt.
Die Kabel missen so verlegt werden, dass keine Kréfte oder ein Drehmoment auf das Geréat
wirken.

4.6 Anschlussbelegung

Anschiuss Stromschleifa Granzweartkontakt
4_ 20 mA HART
U+ - Gamains. SP1 5P 2
M12, 4-palig 1 3 2 4
M12, 5-palig 1 3 LT 4 2
M12, B-palig 1 3 LT 4 2
Supar Saal, 3-polig 1 E.
Devtzch DTG, 3-podig A B
Deutach DTOM, 4-polig 1 3 2 4
Bajonet DIM, 4-polig 1 2 3 4
Vantl, 4-palig 1 2 3 GMND
Kabal, 6-polig galb wailk grin braun grau
MIL, B-palig A L E B B

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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Ansicht: Stecker Stifte des Steckers (am Gerét)

M12, 4-palig

M12, 5-palig

M12, B-polig

Supar Seal, 3-polig

Deuch DT, 3-pol.

|'Ié:::§'\l

)

r’,r'_

Deutsch DTO4, 4-pol. | Bajonet DIM, 4-pol. Venfil, 4-polig MIL, &-polig Kabel, 8-polig
= LIYCY
"'{[[ﬁjj T 60,25 mm?
bl ] | L@ | grau
ol de .
o) | ey | |72
| —
4.7 Anschlussbeispiel
Versorgung
= =

TEA

4. 20 mA HART

4.8 Anschluss der Schaltausgéange
Die Schaltausgéange sind potentialfrei. Sie sind elektrisch getrennt

von der Stromschleife (siehe rechts). Wenn nur ein Schaltpunkt ver-
wendet wird, kann die Last auf beiden Seiten des Kontakts ange-
schlossen werden, z.B. e.g. NPN-Ausfihrung: Anschluss der Last an
Versorgungsseite oder Masseseite (siehe unten). Zur Schaltung von
induktiven Lasten muss eine geeignete Freilaufdiode verwendet werden.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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Schaltausgange mit gemeinsamear Masse (MNPN)

Beide Ausgings verwendet 1 Ausgang, Lest an Versorgungssedte 1 Ausgang, Last an Massasaits

L) @) A )

5P1 5P I_, L+ SPi )
SP2 ' '_‘L—'FZJ SP2 _'L 2\"

fr ]: Yy

E——1) g — )

Schaltausgdnge mit gameinsamer Varsargung (PNP)

Beida Ausgange varwandet 1 Ausgang, Last an Versorgungssefte 1 Ausgang, Last an Massaseils
Ri1 1. R
sei D 1+{-) sP1 A1)
Rz
P i - 2 ) P B = 2)
L ) L )
J ! 34

4.9 Funktionsprifung
. Das Ausgangssignal muss sich zur Temperatur proportional verhalten. Wenn dies nicht so ist,
I kann das ein Hinweis auf einen Defekt des Temperatursensors sein. Lesen Sie in diesem Fall
unter Punkt Stérungsbeseitigung (Seite 10) nach.
« Offnen Sie Prozessanschliisse nur im drucklosen Zustand.
+ Beachten Sie die Betriebsparameter in den Technischen Daten (Seite 12)
wamung * Beachten Sie beim Bertihren des Temperatursensors, dass die Oberflachen der
Geratekomponenten wahrend des Betriebes heil3 werden kénnten.

4.10 Fehlererkennung / Fehlerstrom

Das Geréat erkennt Fuhlerbruch und -kurzschluss (Sensorelement <> Messverstarker) sowie
Temperaturen auf3erhalb des Messbereichs und zeigt dies als Fehlerstrom im Schleifenkreis an.

Der Stromausgang ist proportional zur Temperatur von 3,8 bis 20,5 mA. Falls die gemessene
Temperatur einem Stromwert von weniger als 3,8 mA entsprechen wirde, gibt das Gerat einen
Fehlerstrom von 3,6 mA aus (ebenso bei Fihlerkurzschluss). Falls der Strom 20,5 mA Uberschreiten
wirde, wird ein Fehlerstrom von 21 mA ausgegeben (ebenso bei Fuhlerbruch).

Falls das Gerat Uber Schaltausgange verfugt, werden diese abgeschaltet, sobald der Fehlerfall langer
als 10 Sekunden ansteht. Dies stellt sicher, dass die Schaltkontakte in einen sicheren Zustand
wechseln (entspricht dem Wegfall der Spannungsversorgung).

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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mA 4

210
205 —

Lagak
[T

125 0 100 103,125 |

Masssgnal -
(% wam Bamaich)
Stromsusgeng und Messsigns)

4.11 Einstellung der Anzeigeeinheit

Zur besseren Ablesung kann die Anzeigeeinheit um ca. 300° gedreht
werden. Dazu mit der einen Hand den Kunststoffkérper festhalten und
Mit der anderen Hand die Anzeigeeinheit in die gewiinschte Position
drehen. Die Verdrehbarkeit ist durch einen Anschlag im Gerét begrenzt.
Versuchen Sie nicht mit Gewalt Gber den Anschlag hinaus zu drehen.
Das Gerat kann dadurch zerstért werden.

& Punzeigeainheit

TN
e 300° )

M

" Ku nstsbfkimper

5 Handhabung und Konfiguration

Beschreibung der Bedienung und Einstellung der Anzeigeeinheit.

Eine Ubersicht der Menstruktur befindet sich auf Seite 23.

Die 3 Tasten der Anzeigeeinheit arbeiten nach einem kapazitiven Prinzip (keine mechanischen
Komponenten). Daher gibt es beim Driicken der Tasten keinen Tastenhub. Die Tasten reagieren auf
die Annaherung eines Fingers. Entfernen Sie den Finger nach jedem Tastendruck um mindestens
1cm. Dies ermdglicht eine einwandfreie Erkennung eines Tastendrucks.

Die folgende Beschreibung ist fur die Konfiguration mit den 3 Tasten. Die Konfiguration iber HART-
Kommunikation wird in eine gesonderten Anleitung beschrieben.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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5.1 Grundlagen des Bedienkonzeptes

5.1.1 Ruckmeldung der Tastenerkennung

Bei Betatigung der Tasten werden die LEDs der Schaltausgénge fur die Bediener-Rickmeldung
verwendet. Dies beeinflusst nicht die Schaltausgange selbst. Wenn keine Taste gedriickt wird, zeigen
die LEDs den Status der Schaltausgéange.

Button Feedback
¥V | Pteitaste links Linke LED biinkt
A |Preitaste rechts Rechis LED biinkt
A+ YV |Beide Preitasten gleichzsitg Beide LEDs biinken
. Mitiera Tasta Baida LEDs blinkan schnall

Rilckmeldung der Tesfen

5.1.2 Anzeigemodus / Messwertanzeige

Nach dem Einschalten befindet sich das Gerét im Anzeigemodus. Es wird der aktuelle Messwert oder
der aktuelle Messwert im Wechsel mit der Einheit angezeigt (siehe 5.4.1).

Der angezeigte Wert blinkt wenn der Messwert grof3er ist als der maximal darstellbare Wert. Dies kann
z.B. bei einer festen Kommastelle der Fall sein (siehe 5.4.3).

Fur die Dauer der Betatigung der mittleren Taste wird die Einheit angezeigt.

Eine einzelne Pfeiltaste hat keine Funktion im Anzeigemodus.

e
1 8 Dg_

Anzeige der Einhelt

5.1.3 Aktivierung des Menimodus

Durch gleichzeitiges Driicken beider Pfeiltasten fiir mindestens 2 s wird der Mentiimodus aktiviert. Der
erste Eintrag des Bedienermeniis erscheint im Display (bASE). Falls beide Tasten nicht innerhalb von
4 s freigegeben werden, schaltet das Geréat zurlick in den Anzeigemodus und zeigt wieder den
aktuellen Messwert an.

r L *2a [ 2l
(234 -4 hAGE
[ Messwert [N Bedienmens

Alfviening des Menidmodus
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5.1.4 Menumodus / Bedienermenu

Der Menimodus beginnt immer mit dem ersten Eintrag des Hauptmenus (bASE). Innerhalb des Menls
kann mit den Pfeiltasten navigiert werden. Die mittlere Taste wahlt einen Menleintrag aus bzw.
wechselt ins Untermend. Menleintrage, die nur einen Wert anzeigen (z.B. Schleppzeiger maximum),
wechseln mit der mittleren Taste in den nachsten héheren Menlpunkt.

Jedes Menu hat den Eintrag ,-ret-“ (return), mit dem man ins nachst héhere Menu zurlick wechselt. Im
Hauptmenti ist dies der Anzeigemodus.

Am Ende des Mends (typischerweise ,-ret-“) kehrt man zum ersten Menueintrag zurtick, wenn die
Pfeiltaste ,Ab“ noch einmal betétigt wird. Gleichermaf3en springt man zum Ende eines Menus, wenn
die Pfeiltaste ,Auf‘im ersten MenUeintrag gedrickt wird.

In jedem Menltieintrag kann man ins nachst héhere Menu durch gleichzeitiges Driicken beider
Pfeiltasten wechseln. Die Rickmeldung ist ein blinkendes ,-ret-“. Wenn hierbei langer als 1 s gedrickt
wird, kehrt das Gerat in den Anzeigemodus zurilick, Riickmeldung ist hierbei ein blinkendes ,-ESc-*
(escape).

Wenn im Menimodus fur 5 Minuten keine Taste gedrtckt wurde, springt das Gerat automatisch zurtick
in den Anzeigemodus.

| ——|
]
-REER
= Creoooo Il -
(03 ~Ehc -« EE- «avyy EEED
[ T “Zum - \ A
| Messwert | Mmh-n . Menil , Hoc :
II':- ] — ar
Four ooc L
f ! Ui IR Urtermenn
GHSE «--FF- + A+Y .
| | | P |
Hahares Meni Meni Hoch® = ¥
L1
S0
Elntrag nachher

Mendmodus: Beisplel Bedisnermend

5.1.5 Einstellung von Werten

Es gibt 2 Arten von Werten, die verandert werden kdnnen:

» Werte, die von einer festen Auswahlliste ausgewahlt werden
* numerische Werte
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Auswahl eines Wertes von einer Auswahlliste

Eine Auswahlliste wird z.B. fur die Einheit verwendet. Innerhalb einer Liste wird mit den Pfeiltasten
geblattert werden. Mit der mittleren Taste wird ein ausgewahlter Wert gespeichert. Bestatigt wird dies
durch die Anzeige ,Stor“. Danach befindet sich das Gerat im nachst hoheren Mend.

Die Auswahlliste kann auch durch gleichzeitiges Driicken der beiden Pfeiltasten verlassen werden.
Dabei wird die bisherige Auswahl nicht veréndert. “ar

Elntrag vorher

.*

A
I ; 1 [ E rri‘ 1 r
- —h = - = —-—

L oC i JC Of in] F-:_

L -
|
Eintrag nachher

Menimodus: Bei souel ednar Auswahl von elner Liste

Einstellung eines Zahlenwertes

Zahlenwerte werden Stelle fur Stelle eingegeben. Die aktive Stelle blinkt und kann mit der Pfeiltaste
»,Hoch“ erhdht und mit der Pfeiltaste ,Runter® vermindert werden. Die hoherwertige Stelle wird dabei
auch erhoht oder vermindert, wenn der Nullwert erreicht wird. Wenn eine Veranderung der aktiven
Stelle die zulassigen Grenzen lberschreiten wirde (z.B. die obere oder untere Messbereichsgrenze),
wird der zulassige Wert angezeigt. Mit der entgegengesetzten Pfeiltaste kehrt man zum vorherigen
Wert zurlick. Mit der mittleren Taste wird der Wert der gewahlten Stelle bestatigt und zur nachsten
Stelle gesprungen. Die Werteingabe kann jederzeit durch gleichzeitiges Betétigen der beiden
Pfeiltasten beendet werden. Das Geréat springt zurtick zum entsprechenden Menleintrag. Teilweise
schon vorgenommene Wertanderungen werden nicht gespeichert. Bei der letzten Stelle bestétigt die
mittlere Taste den gesamten Wert. Zur Bestétigung der Speicherung wird "Stor, angezeigt und das
Gerat springt zurlick zum Mendeintrag fur diesen Wert. Teilweise veranderte Werte kénnen an jeder
Stelle durch langeres Driicken (bis "Stor" erscheint) der mittleren Taste gespeichert werden (ca. 2 s).

=l a0 r
[ -.LI'LJ'_T._F._.'J g _rr
[ Stelle +1__| | Stelle+1 |
4 + +
A + + =25
| | | I | & -
Ll L Ll r I ] r i
g0cS e 0S5 e 25 e Slp- ~ 5F
[ Auswohi Stolle Eingabe Mon Dointrag for
cherm dies.en Wert
¥ ¥
+ B ¥ ¥
iy ry Ty g0 HHES
LiLgiais Lot o Ly
Nicht moglich [ Stelle 1| [ Stello-1 |
Beagrernzt auf zuge- Anderung einer Erhdhung der
lassane Werks Stalla hdhearwerigen
Stalla (lber MNull)

Taatenfunktionen fir die Eingsbe von Zahlan (Beispiel)
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5.2 Hauptmeni

Das Hauptmenu enthélt folgende Punkte

Anzaiga Bazaichnung Baschraibung

] - Basisfunkfionan Einateliung E inhait, untersr und obener Messhensichs-
N arC wert, Werte Schleppzeiger anzeigendischan
0 Co Arzeigefunktionan (Display) ABe EinsieSungen beziglich der Darstelung auf dem
oo Diiaplay

q | Schaltpunkteinstellung Einatellung der Schaltausgings (Opon)

i
i~ ] Kalibrierfunktionan Einberman von Messhersichsanfang und -ende, Justage
' L des Stromausgangs
C q Systamdatan Rickaetzen suf Werkseinsislungan, Anzeige Hard-,
| H - Softwareversion und Serennummer, Schiefantest

[y Ribcksprung (ratum) Rilciapmung in den Anzelgemo dus
U

5.3 Basismeni

Das Basismenu enthélt folgende Punkte

Anzaiga Bazeichnung Baschraibung
& Einhait [unit) Einstellung dar Einheit Ober aine Auswahliiste

i
5 ] Massheraichsanfang einstallan Einstellung dar Drucks, dem 4 mA Stromsignal

Lr (set lower ranga) entsprachan
.i: Massbhereichsenda ainsillen Einstellung dar Drucks, dem 20 mA Stromsignal
Jurr (sat upper ranga) antsprachanl
D‘PP Ddmpfung (damping) Einstallung der D&mpfung fir das Messsignal

f
] unterar Schlappzaiger (low) Arzaigen und/odar Léschen des unteran
Lo Schlappzeigers

Mo

aberer Schieppezeiger (high)

Arnzaeigen und/odar Laschen des oberen
Schleppzeigers

rEE-

Ricksprung (ratum)

Ricksprung ins Hauptmend

5.3.1 Einstellen der Messeinheit (unit)

Die gewahlte Messeinheit wird bei der Eingabe (z.B. Schaltpunkte) und bei der Ausgabe (Anzeige) von

Zahlenwerten (z.B. der Schleppzeiger) zugrunde gelegt. Mdglich sind die folgenden Einheiten:

Arzaiga Einheit Anzeige Einhait
I~ C s
'DL ﬁFfj
o F _CcL Ricksprung zu . Unit*
I~ mCC
oL K
I
0 _ % vom Messberaich
L
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Beispiel fUr die ben('jtigten Schritte um die Einheit von ,’F“in ,°C" zu andern:

"L:ig“; —“7* e’:uciigr . N = _'* ala _‘* or
-:m- e _ _ _ _

&

¥
== APu ol R -”4—j.+‘l’— L. '
.-,L_‘J“J .':_ JJE :.-'.' u_ 51 r_‘.'r
| Messwert | e

Schrite zue Anderung der Einhalt

5.3.2 Messbereichsanfang und -ende einstellen (SLr / Sur)

Es ist moglich, den Bereichanfangswert (SLr) und den Bereichsendwert (Sur) innerhalb des zulassigen
Temperaturbereichs des Geréates (untere und obere Bereichsgrenze) nach den Erfordernissen einzu-
stellen. Dies wird auch als ,turn down® bezeichnet. Die minimale Spanne ist 50 °C. Stellen Sie sicher,
dass keine Einstellungen aul3erhalb des zulassigen Temperaturbereichs vorgenommen werden.
Wabhlen Sie den gewunschten Menieintrag und geben Sie dann die Temperatur ein, die 4 mA (SLr)
oder 20 mA (Sur) Schleifenstrom entsprechen soll. Dies verandert nicht die Werkskalibrierung des
Transmitters und den Ausgangsstrom. Eine Anderung des Messbereichs loscht die Schleppzeiger
automatisch. Diese Funktion ist nur bei den Einheiten °C, °F und °K vorhanden.

Anmerkung: Obwohl die Schaltpunkte in der eingestellten Einheit eingegeben wurden, werden sie als
Prozentwert vom Bereich gespeichert. Deshalb andert sich die absolute Temperatur des Schaltpunkts
bei jeder neuen Einstellung des Bereichs. Es ist daher immer noétig, die Einstellungen der Schaltpunkte
zu prufen, wenn neue Bereichswerte eingestellt wurden.

5.3.3 Einstellung der Dampfung (dAP)
Die Dampfung der Temperatur kann in Intervallen von 0,1 s eingestellt werden. Die Standardein-
stellung ist 0,1 s. Die Dampfung beeinflusst Stromausgang und Schaltpunkte gleichermafien.

5.3.4 Schleppzeiger (Lo / Hi)
Die Schleppzeiger fur die Minimum- und Maximumwerte kbnnen angezeigt oder zurlickgesetzt werden.

Ein Zurticksetzen wird im Display angezeigt durch ,----“. Die Schleppzeiger zeigen ,Er.Lo" bzw. ,Er.Hi
Arzaige Beazaichnung Baschraibung
[ _'i :i’ i Wert des Schleppzeigers Wart des Schleppzeigers in der eingeasteliten
e 1t Einhait.
I Laschan (clear) Laschen des gespeichartean Weres
CLr
ey Eyn Ribcksprung (raturn) Ricksprung nach (Lo™ odar Hi°
LI I i
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Die Schritte zum Zuriicksetzen des Minimum-Wertes wie folgt

*28
I
l ,{,:7:,'“.;_““ HH5 Lr_."' ur iE “"* Lo -e- u-‘_j:?r‘fj

[ ucsovert [N coiiromonc [ enioiirsg [N rirsg s [N Miiuvior
[]
\

L

’E’RH’*'ESE- iV g +—----eclr
= [ Rocs I ecoivior |

Echrite zum Zunickseten des Minmum-Wedes

5.4 Displaymend (diSP)
Das Displaymenu hat die folgenden Funktionen

Anzeige Bezeichnung Beschneibung
o [N Messeinheit anzeigen Einstellen, ob die Einheit gleichzeitig mit dem
[N d (add unit) Messwert dargestellt werden soll
L d Anzeigedaver Messwert Einstellung 0,5...99.9 s ist mdglich
= (time data)
| Anzeigedauer Einbeit Einstellung 0,5...99.9 s ist mdglich
Loy (time unit)
- 'E Um 180° drehen Drehen der Darstellung um 180° bei
=0 {rotate) Uberkopfmontage
‘- n} Dezimalstellen Einstellen des Dezimalpunktes (0...3 feste
D‘L (] jdecimal places) Dezimalstellen oder Automatik
_ = Ril cksprung Ricksprung nach _diSp*
r L E jreturn)

5.4.1 Gleichzeitige Anzeige der Einheit einstellen (AddU)

Das Display kann Temperatur und Einheit gleichzeitig darstellen. Wenn ,on* gewahlt ist, sind die
Menueintrage ,td“ (Anzeigezeit des Drucks) und ,tu“ (Anzeigezeit der Einheit) ausgeblendet (siehe
7.4.2).

Anzeige B ezeichnung Beschreibung
_CcrC Ausgeschaltet (off) Die Einheit wird im Wechsel mit dem Messwert
or i angezeigt
| Eingeschaltet (on) Einheit urd Messwert wenrden gleichzeitig angezeigt
g
L Et L Ricksprung (return) Ricksprung nach AddU”
[

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
Fon 067 32-9191 20 Fax 067 32-96 24 42 info@schmidt-messtechnik.de 16



B-DE-TEA-20181011

Schmidt Mess- und Regeltechnik

Betriebsanleitung

Temperatur Transmitter TEA
Haftmagnet-PT100-Temperatursensor, Ausgang HART

5.4.2 Anzeigezeit fur Messwert/Einheit (td / tu)

Die Einheit kann entweder durch Drucken der mittleren Taste im Anzeigemodus oder wechselnd mit
dem Messwert angezeigt werden. Die Anzeigezeiten von Messwert und Einheit kénnen unabhangig

voneinander eingestellt werden. Bei einer Einstellung der Anzeigezeit fur die Einheit von 0,0 wird nur
der Messwert angezeigt.

5.4.3 Drehung des Displays um 180° (rot)
Bei Uberkopfmontage des Gerates konnen das 7-Segment-Display und die Tasten um 180° gedreht
werden, so dass Ablesung und Bedienung wie gewohnlich moglich ist.

Anzeige Bezeichnung Beschreibung
(| Standard (07)
L
I inin] Ubedopf (180° Display gedreht fir Oberkopfeinbau
oy
=L E {_ L Rilcksprung (retwm) Ricksprung nach ,rot”
! L

5.4.4 Dezimalpunkteinstellung (dEcP)
Mdoglich ist ein fester Dezimalpunkt oder die automatische Positionierung.

Anzaige Bazaichnung Baschraibung
ﬂ I Automatisch Dia Kommasielle wird so gesetet, dass die Stellan
e o (autmatic) optimal genutzt werdan
arrr Kaina Nachkommastells
L
marrry Eina Machkommassle
L
arrarr Zwai Nachkommastellen
Lo
rarrg Drai Machkommastallen
[Ny
. . Ricksprung Ricksprung nach dEcP”
- E C (retum)

Beachten Sie, dass bei einer festen Dezimalpunkteinstellung evtl. der Messwert nicht angezeigt
werden kann, wenn nicht genug Vorkommastellen zur Verfugung stehen. Es wird dann die maximal
darstellbare Zahl blinkend dargestellt.

Wenn z.B. bei einem Messwert von 110 °C zwei feste Nachkommastellen eingestellt sind, wird "99.99"
angezeigt. Wenn die Funktion "Add Unit" (siehe 5.4.1) aktiviert ist, wird die Auswahlliste abhangig von
der gewahlten Einheit an die verbleibenden Moglichkeiten angepasst.

©2018 Schmidt Mess- und Regeltechnik
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5.5 Schaltpunktmeni (SP)

Das Menu hat Eintrage fur die Einstellung der beiden Schaltpunkte. Als Ausgangsverhalten stehen
Hysterese- oder Fensterfunktion zur Verfiigung, wobei die Menteintrage unterschiedlich sind. Die
Schaltverzogerungen kénnen unabhangig von der Ausgangsfunktion definiert werden.

Arzeiga Bearsichnung Baschmibung
=0 | Schaltpunkt Schattpunkt in der aingestaliten Messainhait
i f {switch paint)
f__[ I Ribcksatzpunkt Ribcksatzpunkt in dar aingesillEen Messainhait
[ [} (rasat point)
1 i Schaltvarzigarung Schaltvarzfgamung am Schaltpunkt
oo ! (delay switch)
I _ I Ricksatzverabganing Schaltvarzbgarung am Ricksatzpunkt
(] ! (dalay rasat)
I i Schaltfunkbon Einstallung der Schaltfunktion (Offner, Schiialar,
[N | (output function) Hyswerasa / Fanstar)
' | LED Schalpunkt Einstallung des Varhalens dar Schaltpunki-LED
[ I | (elakirsch, logisch)
Manlaintrdga for Schaltpunkt 2
__CL _ Ribcksprung Ricksprung nach .SP°
[ retum)

Der Schaltpunkt (SP) muss zwischen dem oberen Messbereichsende (URV) und dem Ruicksetzpunkt
liegen. Der Rick-setzpunkt (rP) muss zwischen dem unteren Messbereichsende (LRV) und dem
Schaltpunkt liegen. Die kleinstmégliche Hysterese (Differenz zwischen Schaltpunkt und Riicksetz-
punkt)) betragt 0,5% vom Messbereich (MR), der unter 5.3.2. eingestellt ist.

Man kann eine Verzégerungszeit flr den Schaltpunkt wie fir den Ricksetzpunkt definieren, z.B. um zu
vermeiden, dass kurze Temperaturspitzen den Schaltvorgang auslésen.

0.5% of MRE—y
Baraich flrden Schalipunkt

le
b

Bamaich fir den Ricksatmpunkt

|
i |

|
I 1
LRL LRV i 5P LIJF'.‘-.I' URL

I Anwenderspezifischer Messheraich (sishe 5.3.2) 'l

! Maximaler Messbemsich [Werksainskliung) '
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I

Schaltpunkt (SP) ﬂ

Rilcksatzpunkt (rP)

Schaltveraigerung (d3)

/\ /S

/S

—
>t

1

0

_ Rilcksetzvarziganung (dr)

Wenn die Fensterfunktion eingestellt ist, werden die Menlpunkte fir Schalt- und Ricksetzpunkt durch
die obere und untere Fenstergrenzen ersetzt. Der minimale Abstand der Fenstergrenzen betréagt 0,5%
vom Messbereich (MR), der unter 5.3.2. eingestellt ist.

Anzeaige

Bazsichnung

Baschraibung

F .ILn‘l .'I‘

Obera Granze des Fenstars
(frame high)

Obere Granze des Fansters in der aingastaliten

Messainhait

FL

Untera Grenze des Fensters

Untera Grenze des Fensters in der aingeseliian

I
[ (frama low) Messainbait
d C I Schaltvarzdgerung Schaltverabgarung bei Eintritt in das Fenster
| I (delay switch)
I _ I Ricksetzvarzigamning Schaltverzgerung bei Austdtt aus dam Fanster
(¥ I (delay resat)
I I Schaltfunktion Einstallung der Schattfunkiion (Offner, Schiialar,
[ (output function) Hystrese [ Fanster)
I E I i LED Schaltpunkt Einstallung des Verhaltens der Schaltpunkt-LED
Lo {alektrisch, lagisch)
Manlsintraga fir Schaltpunkt 2
L _ Ricksprung Ricksprung nach .SP°
i~ CC {ratum)

5.5.1 Einstellung der Schaltfunktion (out 1/ 2)
Moglich sind Hysterese- oder Fensterfunktion und Festlegung des Kontakts als Offner oder SchlieRer .

Anzaiga Bazeichnung Baschraibung
H Hystarasa mit Schiialer Der Schalfoontakt schiiellt bel steigender Tem paratur, am
i (hysteresis, normally apan) Measberelchanfang iat der Hontakt offen.
H Hystarasa mit Offner Der Schaloontakt Sffnet bel atelgender Temparatur, am
N} E (hysteresis, normally closad) Measbersichanfang iat der Kontakt geachloasen.
F Fanster mit Schiialer Der Schalfoontakt ist sulerhalb des Fensters offlen. Am
o (frama, nomally opan) Meaabersichaantang ist der Kontakt offen.
Fanster mit Offner Der Schalfoontakt iat innerhalb des Fensters offen. Am
F nc (frame, nomally closad) Messbersichsantang ist der Konakt geschlossen,
i Ricksprung Rilcksprung nach jout 1® adar _out 27
= (retum)
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/ N\

schaltpunkt (SP) adar

Obare Fenstargranze (FH)
Rickschalipunkt (rP) oder

Uniera Feanskngranze (FL)

=t

Hysters / Schiialer (Hno)

Hysteras | Offnar (Hne)

Fanstar / Schiielar (Fo)

Fanstar / Offnar (Fnc)

0

5.5.2 Einstellung des Verhaltens der Schaltpunkt-LED (LEd 1/ 2)
Maoglich ist elektrisches oder logisches Verhalten .

Anzaiga Bazaichnung Baschraibung
1 Elektisches Varhaltan Die LED leuchtat, wann dar Schaltpunktkontakt
LCC gaschlossen ist.
] q Logisches Varhallen Die LED leuchtat, wann dar Schaltpunkibweart
Lo I aermaicht oder innerhalb des Fensters liegt.
Onor Ricksprung Ricksprung nach _LEd 1" adar .LEd 2°
T CC (retum)

5.6 Kalibriermenu (CAL)
Das Kalibriermeni enthélt folgende Punkte

Anzaige Bazeichnung Baschraibung
& il Messberaichsanfang justeran Justieran Messbamichsanfang (4 mA) auf die
L (Bach lowar range) anlisgenda Temparatur
1 Massharaichsanda justisran Justieran Massbareichsenda (20 mA) auf dia
E i i (ach upper ranga) anliegenda Temparatur

YAl

Stromausgang justieran
(bai 4 mA)

Justieran des Stromausgangs bai 4 mA

20nA

Stromausgang justieran
(bai 20 mA)

Justieran des Stromausgangs bei 20 mA

rEE-

Riicksprung
(ratum)

Ricksprung nach ,CAL®
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5.6.1 Korrektur Messbereichsanfang und -ende (tLr/ tur)

Es ist moglich, den Ausgangsstrom fur Messbereichsanfang (LRV) und Messbereichsende (URV)
unter den Menupunkten ,tLr“ und ,tur auf eine bestimmte anliegende Temperatur zu korrigieren. Fur
die Justage muss eine stabile Temperatur gemaf3 den Einstellungen in Kapitel 5.3.2 angelegt werden,
z.B. unter Verwendung eines Temperaturbades. Dann wird das Kalibriermenu aufgerufen und der
Eintrag ,tLr“ bzw. , tur® ausgewahlt. Der erste Mendieintrag ist ,rEt“. Um den angelegten Druck zu be-
statigen, mit einer der Pfeiltasten zu ,YES® navigieren und dann die mittlere Taste dricken. Mit dieser
letzten Bestatigung wird die angelegte Temperatur dem Messbereichsanfang oder Messbereichsende
zugeordnet.

Beispiel: In Kapitel 5.3.2 ist der Messbereichsanfang auf 30° C eingestellt worden. Zur Korrektur den
Sensor im Temperaturbad mit 30,00 °C beaufschlagen. Wenn die Displayanzeige stabil steht, zum
Menupunkt ,tLr (Teach Lower Range) gehen und Uber ,YES® bestatigen. Von jetzt an wird der Trans-
mitter das aktuelle Signal vom Temperatursensor als 30,00 °C weiterverarbeiten. Die interne Berech-
nung des Temperaturwertes aus dem Messwert wird entsprechend angepasst.

Mit der Bestatigung durch die mittlere Taste zeigt das Display ,donE“ an. Damit wird angezeigt, dass
das Gerat die Anderung angenommen hat. Danach erfolgt der Riicksprung zum Ausgangsmendieintrag
(,tLr* oder ,tur®).

Arzeige Bazeichnung Beschraibung
Nl sy Ein Ricksprung Ricksprung nach tlr” oder jtwr”
I~ E E [retum)
[:{F ' Bestatigen Kormakiur von Messbereichsanfang bow. Mess-
| [yes) bereichsende auf den angalagten Druck

5.6.2 Justage des Stromausgangs (4 mA /20 mA)

Es ist moglich, den Ausgangsstrom zu korrigieren, um Toleranzen und systembedingte Abweichungen
in der Ausgangsstufe oder nachgeordneten Geraten auszugleichen.

Im Folgenden sind die Schritte fur die untere Stromgrenze beschrieben (4 mA), fiir die obere Strom-
grenze (20 mA) gelten die Schritte entsprechend.

Im MenU den Eintrag ,4 mA* auswahlen, der Ausgangsstrom wird durch das Gerat auf 4 mA einge-
stellt. Das Display zeigt ,04.00" an. Nun die Anzeige am Ende der Messkette Uberprifen. Wenn diese
von 4 mA abweicht, diesen Wert am Gerat eingeben.

Beispiel: Die Anzeige am Ende der Messkette ist 4,02 mA auf Grund von Toleranzen in der Strom-
schleife. Jetzt muss am Gerat ,04.02" eingegeben werden. Wenn der Wert bestétigt ist, korrigiert das
Gerat den Ausgangsstrom, so dass das Instrument am Ende der Messkette jetzt 4,00 anzeigt. Das
Gerat halt die 4 mA Ausgangsstrom fur 3 Sekunden, damit das Instrument am Ende der Messkette
abgelesen werden kann. In dieser Zeit zeigt das Display ,Stor” an. Nach dieser Zeit berechnet das
Gerat den Ausgangsstrom, basierend auf die gemessene Temperatur, neu und wechselt dann zurtick
auf den Menueintrag ,4 mA®.
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5.7 Systemment (SYS)
Das Systemmenu enthéalt folgende Punkte

Anzaige Bazeichnung Baschraibung
I P Stromschlaifantest Einstellen einas festen Stromwertes, um die
oo (loop test) Stramschiaife zu testen

F Infarmationsanzaige Anzeiga von Hard- und Softwaravarsion,
r o (infa) Safannummear
CrC Warksdaten-Reset Ricksetzan auf die Werksainskllungan
| (resal)
a Ek I Ricksprung Rilcksprung nach SY5°

L (return)

5.7.1 Stromschleifentest (LooP)

Das Gerat kann zum Test der Stromschleife verwendet werden. Dazu kann der Ausgangsstrom auf
jeden Wert zwischen 3,6...21 mA eingestellt werden. Wenn eine Eingabe bestétigt ist, stellt das Gerat
den Ausgangsstrom auf den gewahlten Wert ein. Gleichzeitig wird dieser Wert blinkend angezeigt. Die
blinkende Darstellung zeigt an, das der angezeigte Wert nicht auf einer gultigen Messung beruht.
Anmerkung: In dieser Betriebsart kehrt das Gerat nicht nach 5 Minuten in den Anzeigemodus zuriick.
Erst wenn durch den Bediener die mittlere Taste oder beide Pfeiltasten betatigt werden, kehrt das
Gerat zum Mendeintrag ,LooP* zurlick und der Ausgangsstrom nimmt wieder den Wert an, der der
gemessenen Temperatur entspricht.

5.7.2 Informationsanzeige (inFo)
Das Informationsmeni enthdlt folgende Punkte

Anzaige Bazaichnung Anzaiga Bazeichnung
H” [ | Hardwareversion 1 (HW 1) 5 ] .‘Lj Saftwareversion 2 (SW2)
vy oo s
'}_” [l j Hardwareversion 2 (HW2) g I Seriennummer 1 (Sn 1)

(RN ann !

i [} Softwarewarsion 1 (SW1) [ | Sariannummer 2 (Sn 2)

L i L

NEalnln Ricksprung Ricksprung nach .InFa”®
I (reatum)

Auf Grund der begrenzten Stellenzahl des Displays sind die Werte fir diese Eintrage gesplittet.

5.7.3 Rucksetzen auf die Werkseinstellungen (rES)

Das Gerat kann auf die Konfiguration zurtickgesetzt werden, die bei Lieferung vorhanden war. Hierzu
dient der Menieintrag ,Reset” (rES). Der erste Menleintrag ist ,rEt". Zur Bestatigung der Ricksetzung
mit einer der Pfeiltasten zu ,YES" navigieren und dann die mittlere Taste dricken. Nach dieser letzten
Bestatigung werden alle Einstellungen auf den Zustand bei Lieferung zurlickgesetzt. Mit der
Bestatigung durch die mittlere Taste zeigt das Display ,donE" an. Damit wird angezeigt, dass das
Gerat auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wurde. Danach erfolgt der Riicksprung zum
Ausgangsmendieintrag (,rES").
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Anzeiga Bareichnung Beschraibung
L C Ricksprung Ricksprung nach rES®
rCC (retum)
wcc Bestatigan Ricksetzan des Gardtes auf dia
JCc (yes) Warksainstallungan
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5.8 Ubersicht tiber die Menustruktur
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Mendeintrige for Schalfpunkt 2

Man i mit den Basisfunkiionan

Einstallan der Massainhait ("C, *F, "K, %, mA)

Festlegen der Tamperatur (LRV) die 4 mA am Stromausgang
antprachan sall (nur beai *C, *F, "K)

Festlegen der Teamperatur [LRV) die 20 mA am Stromausgang
antsprachen soll (nur bei *C, *F, "K)

Einstellan der gewlnschien Dadmpfung das Messsignals
Anzeigen undioder Kschen des Minimum-Schlep pzeigers

Anzeigan und'oder schen des Maximum-Schleppzeigers

Man i mit allen Displawinstellungen

Aktivieran oder deakivieran der gleichzeifigan Darstaellung
voan Einheit und Druck

Einstellan der Anzeigedaver des Messwarias (nur wann
LAddlT nicht aktiv ist)

Einstellan dar Anzeigedaver der Einheil (nur wann

LAddlT nicht aktiv ist)

Darstaliung dar Anzeige (0" = Standard, 180" = gadraht)

Einstellan des Dezimalpunktes (0...3 fesle Nachkomma-
stallen odar aulbbmatisch)
Konfiguration dar Schalfunklionan (wann varhandean )

Schaltpunkt odarobers Fanstergrenze von Schalt
ausgang 1

Rilckschalipunkd oder unlere Fenstmgranze von
Schaltausgang 1

Schaltverzdigerung von Schaltausgang 1
Rilckschaliverzdgarung voan SchalBusgang 1
Schaltfunktionan von Schaltausgang 1 (Hno, Hnc, Fno, Fne)

Verhalten der Schaltpunki-LED (ELEc, Logi)

Kalibriarmeni
Justieran von Messbeareichsanfang (4 ma)
auf dia anlisgande Temparatur

Justieran von Messbereichsanda (20 mA)
auf dia anliegandaTem paratur

Justieran das Sromausgangs bai 4 mA

Justieran des Sromausgangs bei 20 mA

Man i fir Systemfunkbonan

Einstallan eines fesen Stromweartes zum Testen
dar Strom schlaife

Anzeige von Hard- und Softwareverson sowia
‘S rie nnumimer

Rilcksetzan auf die Werksainstellungan
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6 Storungsbeseitigung

« Offnen Sie Anschliisse nur im drucklosen Zustand.

/N -

Ergreifen Sie Vorsichtsmal3nahmen fur Messstoffreste in ausgebauten
Temperatursensoren. Messstoffreste kdnnen zur Gefahrdung von Personen, Umwelt und

Fehlerhate Masswarta

Wamung
Einrichtung fuhren.
« Setzen Sie den Temperatursensor auf3er Betrieb und schitzen Sie ihn gegen
versehentliche Inbetriebnahme, wenn Stdrungen nicht zu beseitigen sind.
Stirung Mdgliche Ursache Malnahme
Foain Ausgangssignal Latungsbruch Durchgang dbarprlfan
zu hoha machanische Balastung Erzatr des Sensors durch aine
adar Ubertemparatur geseignels Ausflihrung
Kainfalschas Ausgangssignal Vardrahtungshahlar SEckarbalegung beachian (swha

Typanschild/Badisnungsankitung)

Sansondrift durch (bartemperatur

Sansondrift durch chamischa
Einwirkung

Fehlarhats Masswarta (zu ganng)

Fehlerhate Masswarte und

zu langa Ansprachzaeian

Feauchtigkeitsaintntt an Kabal odar
Steckar

Ersatz des Sansors durch aine
gaaigned Ausilihrung

Ersatr des Sensors durch aine
gesignels Ausflihrung

Ersatz des Sansors durch aine
gaaigned Ausilihrung

Falscha Einbaugeomatna, z. B. zu
geringa Einbautiabe adar zu haha
Wameablaitung

Ablagarungen auf dem Sansor

Der temperaturemphindl. Baraich
das Sensors mussinnarhalb des
Madiums liegan, Obarflachan-

massungen missan isalian sein

Ablagerungan antfeman

Messsignal  kommt” und .geht’

Latungsbruch im Anschlusskabal
adear Wackalkontakt durch
mechanischa Ubardastung

Ersatr des Sensors durch aine
gaaigned Ausiihrung, z. B.
dickera Laitung wvarwandan

Kormsion

Jusammansatzung des Mediums
nicht wia angenomman aodar gadndeart
adar falsches Maternal Schutzrahr

Signal schwankend/unganau

EMV-Starqualian in Umgabung,
z. B. Fragquarnzumricher

Erdschleifen

Madium analysieran und
gaaigneBmnes Matarial wahlan.

Sensor abschirmen, Leitungab-
schimmung, SBrquealle antfarnan,
Abstand zur Stérquelle arhahan

Besaitigung von Polntalen, Spaisa-
trannar oder gahvanisch gatrannta
Massvarstarker varweandan

Hinweis: Bei unberechtigten Reklamationen kénnen Ihnen Kosten entstehen.

7 Wartung, Demontage, Riucksendung, Reinigung, Entsorgung

7.1 Wartung

Die Einschraub-Widerstands-Temperatursensoren TEA sind wartungsfrei und enthalten keinerlei

Bauteile, die ausgetauscht oder repariert werden kénnen.

7.2 Demontage

Messstoffreste in ausgebauten Geraten kdnnen zur Gefahrdung von Personen, Umwelt und

Einrichtung fuhren. Es sind ausreichende VorsichtsmalRnahmen zu ergreifen.

Waim Ling
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Es besteht Verbrennungsgefahr. Vor dem Ausbau den Sensor ausreichend abkuhlen lassen.
A Beim Ausbau besteht Gefahr durch austretende, gefahrlich heiRe Messstoffe. Das
Wernuma \Viderstandsthermometer nur im drucklosen Zustand demontieren.

7.3 Ricksendung

Vor der Versendung eines Gerates Kapitel 7.4 beachten.

Zur Riucksendung des Gerates die Originalverpackung oder Vergleichbares verwenden. Als
Schutz vor Schaden kann z. B. antistatische Folie, Dammmaterial, Kennzeichnung als
empfindliches Messgeréat verwendet werden.

Warnung

7.4 Reinigung
* Vor der Reinigung des Sensors den elektrischen Anschluss trennen.
' * Das Gerat mit einem feuchten Tuch reinigen.
: * Den elektrischen Anschluss nicht mit Feuchtigkeit in Bertihrung bringen.
» Ein ausgebautes Gerat vor der Riicksendung spilen bzw. sdubern, um Personen und
Umwelt vor Gefahrdung durch anhaftende Messstoffreste zu schitzen
+ Messstoffreste in ausgebauten Geraten konnen zur Gefahrdung von Personen, Umwelt
und Einrichtung

7.5 Entsorgung
= Entsorgen Sie Geratekomponenten und Verpackungsmaterialien umweltgerecht
entsprechend den landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften.
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8 Technische Daten

Eingang

-50...200 °C (minimale Spanne: 50°C),

Sensor PT100 4-Leiter (HOhere Messbereiche bis -
50...250 °C auf Anfrage mdoglich)
. 4...20 mA mit tberlagertem Kommunikationssignal HART, 2-Leiter-
Stromsignal .
Stromschleife
Strom-
Ausgang bereich 3,8...20,5 mA
Signal 3,6 mA (Sensor Kurzschluss, Bereichsunterschreitung)
Stérung 21 mA (Sensorbruch, Sensorkreis offen, Bereichstiberschreitung
Sensor PT100 Klasse A/ Klasse B / Klasse AA (B 1/3
DIN)
Genauigkeit +0,3% vom Bereich
Auflésung 16 Bit
Filtereinstellung 0...99s
Messver- Ubertragungs-verhalten |temperaturlinear
Leistungs- starker Messrate 10 Messungen/s
merkmale Einstellun Tasten auf dem Display /
9 per Software (HART-Kommunikation)
Einschalt-verzégerung |[<5s
Antwortzeit 20 ms
Auflésung -9999...9999 Digit
Anzeige / Messfehler +0,2% vom Messbereich, +/- 1 Digit
Grenzwerte | Temperaturdrift 100 ppm/K
Funktionen, Bedienung | nach VDMA 24574-1 bis 24574-4
Messbereich Anfang (LRV) / Messbereich Ende (URV) /
Messver- . : . . .
starker A_bglelch, Slmulatlon_Ausgangsstrom / Filterfunktion / o
Lineares Ausgangssignal / HART-Adresse / 2-Punkt-Kalibration
Programmier- Anzeige-Bereich / Anzeigezeit / Dezimalpunkt / Einheiten /
bare Merkmale [ Anzeige Nullpunktberuhigung /
Programmiersperre / Stitzpunkte / TAG-Nummer
Grenzwert- | Grenzwerte 1 und 2 / Hysteresewerte 1 und 2 /
kontakte Verzdgerungszeiten 1 und 2
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Technische Daten
Display 7- Segment, 8,5 mm, rot, 4-stellig, um 180° spiegelbar
Displaykopf drehbar ca. 330°
Speicher minimum / maximum Werte
Anzeige Anzeige - Messwert - Messeinheit - Bedienmenl
Dezimalpunkt automatisphe odgr manuelle Einstellung, abhéngig von
Messbereich / Einheit
Darstellung XXXX [ XXX X ] XX XX ] X XXX
Elektronisch 2X E’NP oder NPN (30 VDC, 200 mA)
Option: 2x PNP oder NPN (30 VDC, 1000 mA)
Anzeige 1 LED rot pro Grenzwert
Spannungsabfall <1V
Grenzkontakte | Einstellung mit 3 Tasten (TouchM-Technologie)
Einstellbereich Schaltpunkt und Hysterese beliebig innerhalb Messbereich
Schaltverzégerung 0,0...999,9s
Failsafe-Funktion einstellbar
Galvanische Trennung | Schaltausgange sind getrennt vom Messverstarker
Spannung HART-Stromschleife: 12...40 VDC
Versorgung Birde R=(Ug-12V) /21 mA
Verpolungsschutz vorhanden (keine Funktion, keine Zerstérung)
Arbeitsbereich -20...+80 °C
Bitte beachten: Temperaturen tber +85 °C kdnnen die
Umgebungsbe | Temperatur Elektronik zerstoren.
dingungen Medium -50...+200 °C
Lagerung -40...+100 °C
Kondensation unbedenklich
Abmessungen Siehe Seite 29
, Prozessanschluss 1/4” 13/8” 1 1127 1 3/4” 1 17/ 1/ANPT / 3/8NPT / 1/2NPT
Mechanik Halsrohr 100 mm (Option)
Elektrischer Anschluss | Siehe Seite 6
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Technische Daten

Schutzrohr Edelstahl 1.4571
(Standard 6x0,5 mm)
_ Halsrohr Edelstahl 1.4571

Material Prozessanschluss Edelstahl 1.4571

Geh&ausekorper PBT GF30
Mechanik Display-Oberteil Polycarbonat (Makrolon)

Gewicht Ca. 150 g (70 mm, 1/2”, M12)

Einbaulage beliebig

Systemdruck PN 25

. Schutzklasse mindestens IP65 (Elektronik)

Geréateschutz -

Platinen vergossen

9 Abmessungen (mm)

ca. 40 .
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