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1.0 Einfihrung

Bitte lesen Sie diese Betriebsanleitung sorgfaltig und machen Sie sich mit den Merkmalen,
Bedienungsvorgangen und der Handhabung des RAMC- Rotamessers vertraut, um dessen volle
Leistungsfahigkeit auszuschopfen und einen effizienten und sicheren Betrieb sicherzustellen.

Hinweise zur Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung ist fur den Endanwender bestimmt.

Beim Inhalt dieser Betriebsanleitung sind Anderungen vorbehalten.

Alle Rechte vorbehalten. Die Vervielfaltigung oder Ubertragung dieser Betriebsanleitung

in jedweder Form ohne schriftliche Zustimmung von Schmidt Mess- und Regeltechnik ist
untersagt.

Diese Betriebsanleitung garantiert weder die Marktfahigkeit des Instruments noch dessen
Eignung fUr einen bestimmten Einsatzzweck beim Endanwender.

Es wurden bei der Erstellung dieser Bedienungsanleitung alle Anstrengungen unternommen,
einen korrekten und fehlerfreien Inhalt sicherzustellen. Sollten Sie jedoch noch irgendwelche
Fragen haben oder Fehler feststellen, wenden Sie sich bitte an Schmidt Mess- und
Regeltechnik oder an eine Vertretungen in lhrer Nahe.

Diese Betriebsanleitung beschreibt keine kundenspezifischen Ausfuhrungen.

Anderungen des Gerétes hinsichtlich Spezifikationen, Aufbau und/oder Komponenten
werden gegebenenfalls nicht immer sofort in die Betriebsanleitung aufgenommen, wenn
diese die Funktionalitat und Leistungsfahigkeit nicht grundlegend beeinflussen.

Hinweise zur Sicherheit und zu Anderungen

Zum Schutz und zur Sicherheit des Bedienpersonals, des Gerats selbst und des Systems,
in das das Geréat eingebaut ist, befolgen Sie bitte bei der Handhabung die angegebenen
Sicherheitsanweisungen. Wenn Sie das Gerat nicht gemal der Instruktionen handhaben,
garantiert Schmidt Mess- und Regeltechnik keine Sicherheit.

Wird das Gerat nicht so verwendet, wie in dieser Betriebsanleitung spezifiziert, kbnnen die
Schutzfunktionen des Gerats verletzt werden.

Wenn Sie bei der explosionsgeschlitzten Ausfiihrung Reparaturen oder Anderungen
vornehmen, und das Gerat nicht wieder exakt in seinen Originalzustand versetzen, wird der
Explosionsschutz beeintrachtigt und eine gefahrliche Situation hervorgerufen.

Bitte wenden Sie sich wegen Reparaturen und Anderungen an Schmidt Mess- und
Regeltechnik.
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1.0 Einfuhrung

In der Anleitung und auf dem Gerat werden folgende Symbole und Hinweise
verwendet:

Warnung A

Dieses Symbol zeigt mogliche gefahrliche Zustande an, die zu Lebensgefahr oder ernsten
Verletzungen flhren kdnnen, wenn sie nicht vermieden werden.
Die Betriebsanleitung beschreibt die Vorgehensweisen, um solche Risiken zu vermeiden.

Vorsicht A

Dieses Symbol zeigt mogliche geféahrliche Zustande an, die geringeren Verletzungen oder
Sachschaden fuhren kénnen, wenn sie nicht vermieden werden.

In der Betriebsanleitung werden die Vorgehensweisen beschrieben, um solche Personen- oder
Sachschaden zu vermeiden.

wichtig A

Dieses Symbol lenkt die Aufmerksamkeit auf Bedingungen,die beachtet werden missen, um
Gerateschaden oder Systemprobleme zu vermeiden.

Hinweis &

Mit diesem Symbol soll Ihre Aufmerksamkeit auf Informationen gelenkt werden, die Sie flr einen
ordnungsgemalien Betrieb und zur Kenntnis der Funktionen des Gerats wissen sollten.

Zum sicheren Gebrauch des RAMC Rotamessers

Warnung A

e \Wenn das Prozessmedium gesundheitsschadlich ist, handhaben Sie den RAMC-
Rotamesser vorsichtig, auch wenn er fur Wartungs- oder andere Zwecke aus der
ProzeBleitung ausgebaut wurde. Achten Sie sorgféaltigst darauf, mit dem ProzeBmedium
in Hautkontakt zu kommmen und vermeiden Sie das Einatmen von im Gerat verbliebenen
Gasresten.

Vosicht &

e Bitte achten Sie beim Transport des Rotamessers unbedingt darauf, dal3 er nicht
herunterfallen kann, um Personenschéaden zu vermeiden.
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1.0 Einfiihrung

Garantie

Die Garantie gilt fur die auf dem Kaufvertrag angegebene Zeitspanne ab dem Zeitpunkt des
Erwerbs durch den Kaufer. Der Verkaufer repariert das Gerat kostenfrei, wenn wahrend der
Garantiezeit ein unter die Garantiebedingungen fallender Schaden auftritt.

Im Schadensfall sind alle Anfragen an den Verkaufer, bei dem Sie das Gerat erworben haben
oder an eines dessen Verkaufsburos in Ihrer Nahe zu richten.

Nehmen Sie im Schadensfall Kontakt mit dem Verkaufer auf und teilen Sie ihm
Modellbezeichnung und Typnummer des in Frage kommenden Gerats mit. Beschreiben Sie
genau den Fehler und die ProzeBBbedingungen, bei denen er auftrat. Erlauternde Skizzen
und/oder Aufzeichnungen von Daten, die dem Gerat beigelegt werden, kénnen ebenfalls
hilfreich sein.

Die Entscheidung, ob das beschadigte Gerat kostenfrei im Rahmen der Garantie repariert
werden kann oder nicht, liegt nach der Inspektion des Geréats allein im Ermessen des
Verkaufers.

Eine Inanspruchnahme der Garantieleistungen durch den Kaufer und die kostenfreie
Reparatur des Geréts ist — auch wahrend der Garantiezeit — nicht mdglich, wenn der
Schaden entstanden ist aufgrund von:

unsachgemaler und/oder ungeeigneter Wartung des in Frage kommenden Gerats durch
den Kaufer.

Handhabung, Gebrauch oder Lagerung des in Frage kommenden Gerats auBBerhalb de
angegebenen technischen Spezifikationen und/ oder Anforderungen.

einem Einsatz des in Frage kommenden Gerats an einem Ort, der nicht den
Umgebungsbedingungen, die in dieser Betriebsanleitung oder in den allgemeinen
technischen Daten aufgeflhrt sind, entspricht.

Umbau und/oder Reparatur durch andere als den Verkaufer oder einen von diesem
autorisierten Reparaturservice.

unsachgemaBem Transport des Gerats nach dessen Auslieferung.

Beschadigungen des in Frage kommenden Gerats durch héhere Gewalt wie Feuer,
Erdbeben, Stirme/Uberflutungen, Gewitter und weiterer Ereignisse.
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Warnung A

e Der RAMC-Rotamesser ist ein schweres Geréat. Bitte gehen Sie vorsichtig damit um, um
beim Transport und bei der Installation Personenschaden zu vermeiden. Vorzugsweise ist
das Gerat von mindestens zwei Personen auf einemWagen zu transportieren.

e Wird das Gerat aus Prozessen mit gesundheitsgefahrdenden Medien ausgebaut, vermeiden
Sie Hautkontakt und achten Sie darauf, nicht mit dem Gerateinneren in Beruhrung zu
kommen.

Einschrankungen bei der Verwendung von Sendeeinrichtungen:

wichtig A

Obwohl der Messumformer so ausgelegt ist, daf3 er weitgehend unempfindlich gegentber
hochfrequenter Stdrstrahlung ist, kann er durch einen hochfrequenten Sender in seiner Nahe
oder in der Nahe der Signalleitungen beeintrachtigt werden.

Um solche Effekte zu prifen, bringen Sie den Sender langsam aus einer Entfernung von
mehreren Metern in die Nahe des MeBumformers und beobachten Sie dabei den MeBkreis auf
Storeinflisse.

Verwenden Sie dann den Sender immer auBerhalb des storanfélligen Bereichs.

1.1 Allgemeine Beschreibung

Diese Betriebsanleitung beschreibt Installation, Betrieb und Wartung des RAMC. Bitte lesen Sie
sie sorgféltig, bevor Sie das Instrument einsetzen.

Beachten Sie bitte weiterhin, dal3 kundenspezifische Ausfuhrungen nicht in dieser
Betriebsanleitung beschrieben werden. Bei Anderungen der technischen Daten, des Aufbaus
oder von Komponenten des Gerats wird diese Betriebsanleitung gegebenenfalls nicht sofort
aktualisiert, wenn diese die Funktionen und die Leistungsfahigkeit des RAMC nicht grundlegend
beeinflussen.

Alle Einheiten werden vor dem Versand einer sorgfaltigen Prifung unterzogen. Bitte fUhren Sie
beim Empfang der Lieferung zuerst eine Sichtprifung durch, um eventuelle Transportschaden
festzustellen.

Im Falle von Beschadigungen oder wenn Sie Fragen haben, wenden Sie sich bitte an

Schmidt Mess- und Regeltechnik. Bitte beschreiben Sie die Schaden genau und fugen Sie
Typbezeichnung und Seriennummer bei.

Schmidt Mess- und Regeltechnik lehnt jede Verantwortung flr Geréate ab, die ohne vorherige
Zustimmung durch uns vom Anwender repariert wurden und infolge dessen die technischen
Daten nicht mehr erfullen.
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1.2 Messprinzip

Beim RAMC handelt es sich um einen Schwebekdrper-Durchflussmesser fur Volumen- und
Massedurchflisse von Gasen und Flussigkeiten.

Ein Schwebekorper, dessen Bewegung nahezu unabhangig von der Viskositat des Mediums
ist, wird konzentrischin einem speziell geformten konischen Rohr gefthrt. Die Position des
Schwebekodrpers wird magnetisch zur Anzeige Ubertragen, der die MeBwerte mittels eines
Zeigers auf einer Skala anzeigt. Die Anzeige kann auBerdem mit Grenzwertschaltern und einem
elektronischen MeBumformer ausgestattet werden.

Abb. Messprinzip

Alle Gerate werden vom Hersteller mit Wasser kalibriert. Durch Anpassung der
Kalibrierungswerte auf den Aggregatzustand des Messmediums (Dichte, Viskositat) kann die
Durchflussskala fur jedes MeBrohr festgelegt werden.

Die Anzeigeeinheit 1883t sich ohne Beeinflussung der Genauigkeit austauschen. Jedoch ist
die Durchflussskala fUr das entsprechende MeBrohr in die neue Anzeigeeinheit zu montieren,
und wenn es sich um einen neuen MeBumformer handelt, muB3 ebenfalls das zum Messrohr
passende Kalibrier-EEPROM in den neuen Messumformer eingesetzt werden.
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1.3 Ubersicht

Grenzwertschalter MAX

Skala

Grenzwertschalter MIN

Abb. Ubersicht

Digitalanzeige

Bedientasten

Zeiger

BmNr. 4373710021
MS-Code ‘RAMCOZ-A255-6352-
XOMZADIENND
Un: 24 VDC
Trumtter WT AS

O L P LW

Anzeige

Messrohr

Erlauterung zu den Flansch-Spezifikationen

- Flanschtyp

- Flanschnennweite

- Druckbereich von Flansch und MeBrohr
- Werkstoff der medienberthrten Teile

- Hersteller-Code des Flanschherstellers
- Losnummer

z.B. DIN

z.B. DN15
z.B. PN40
z.B. 1.4571

6

© 2006 Schmidt Mess- und Regeltechnik Fon 067 32-919120 Fax06732-96 2442 info@schmidt-messtechnik.de



Schmidt Mess- und Regeltechnik

Ausgabe Juli 2006 deutsch

Skalenbeispiele fir Anzeige Typ E oder H (elektronischer Messumformer)

Digitalanzeige
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2.0 Vorsichtsmassnahmen

2.1 Transport und Lagerung

Bevor das Gerat transportiert wird, empfiehlt es sich, den Schwebekdrper so mit einem
Kartonstreifen zu sichern, wie er auch beim Versand ab Werk gesichert war.

Bitte achten Sie darauf, daB keine Fremdkorper in das Messrohr gelangen (z.B. durch Abdecken
der Offnungen).

Um das Gerat und besonders das Innere des MefBrohrs vor Verschmutzung zu schitzen, lagern
Sie das Gerat nur in einer sauberen und trockenen Umgebung.

2.2 Installation

Umgebungstemperatur und Feuchtigkeit an Installationsort durfen nicht auBerhallb der
spezifizierten Bereiche liegen. Vermeiden Sie die Installation in korrosiver Atmosphare. LaBt sich
dies nicht umgehen, sorgen Sie fur ausreichend BelUftung.

Obwohl der RAMC Uber eine auBerst stabile Konstruktion verfligt, sollte das Instrument nicht
starkeren Vibrationen oder Erschutterungen ausgesetzt werden.

Bitte beachten Sie, dal3 das magnetische Abtastsystem des RAMC von externen inhomogenen
Magnetfeldern beeinfluBt werden kann (z.B. Magnetventile). Sowohl magnetische Wechselfelder
(10Hz) als auch homogene,statische Magnetfelder (im Bereich des RAMC), wie z.B. das
Erdmagnetfeld haben dagegen keinen Einflu.Ferromagnetische, asymmetrische Korper mit
erheblicher Masse (wie z.B. Stahltréager) sollten sich in einem Abstand von mindestens 250 mm
zum RAMC befinden.

Um eine gegenseitige Beeinflussung zu vermeiden, sind zwei RAMC mit einem Mindestabstand
von 300 mm nebeneinander anzubringen.

2.3 Rohrleitungsanschlisse

Bitte stellen Sie sicher, dal3 die Flanschschrauben ordnungsgeman festgezogen sind und die
Dichtungen nicht lecken.

Setzen Sie die Einheit keinen Dricken aus, die auBerhalb des in den technischen Daten
angegebenen maximalen Betriebsdrucks liegen (siehe technische Daten).

Wahrend das System unter Druck steht, durfen die Flanschschrauben auf keinen Fall gelockert
oder nachgezogen werden.
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3.0 Installation

3.1 Installation in der Rohrleitung

Bitte vergewissern Sie sich, daB3 der Kartonstreifen, der zur Transportsicherung des
Schwebekorpers dient, entfernt wird und auch keine Kartonteile im MelBrohr verbleiben.
Der RAMC-Durchflussmesser ist in einem senkrechten Rohr zu installieren, in dem das
Medium von unten nach oben flieBt. Die exakte senkrechte Ausrichtung ist anhand der
FlanschauBenkanten zu Uberprifen.

GroBere Nennweiten (DN80/DN100) erfordern gerade Rohrlangen von mindestens dem
FUnffachen der Nennweite vor und hinter dem RAMC.

Die Nennweite des RAMC sollte der Nennweite der Rohrleitung entsprechen.

Um Spannungen in den Anschlussrohren zu vermeiden, ist auf eine genaue parallele und axiale
Ausrichtung der AnschluB3flansche zu achten.

Schraubbolzen und Dichtungen sind entsprechend dem maximalen Betriebsdruck, dem
Temperaturbereich und den korrosiven Bedingungen auszuwahlen. Zentrieren Sie die
Dichtungen und ziehen Sie die Muttern mit einem fur den entsprechenden Druckbereich
geeigneten Drenmoment fest.

Falls Ablagerungen und Verschmutzungen des RAMC durch das Medium zu erwarten sind,
sollte eine Bypassleitung vorgesehen werden, die den Ausbau des Gerats ohne Unterbrechung
des Durchflusses gestattet.

Bitte lesen Sie auch Abschnitt 2.2 , Installation”.
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4.0 Starten des Betriebs

4.1 Hinweise zur Durchflussmessung

Die Messflussigkeit darf kein Mehrphasen-Gemisch sein und keine ferromagnetischen
Bestandteile oder groBere feste Partikel enthalten.

Die Skala des RAMC wird vom Hersteller auf das verwendete Messmedium und dessen
Betriebs-/Aggregatzustand angepaBt. Andern sich die Betriebsbedingungen, kann es notwendig
werden, eine neue Skala einzubauen.

Dies hangt von mehreren Faktoren ab:

- Wenn der RAMC innerhalb des gegebenen Viskositats-unabhangigen Bereichs arbeitet, ist
nur die Dichte des Schwebekdrpers und die Dichte des bisherigen und des neuen Mediums
im Betrieb zu berUcksichtigen.
Wenn sich die Dichte im Betrieb nur marginal andert (<0,5%), kann die bisherige Skala
weiterverwendet werden.

- Wird der RAMC auB3erhalb des gegebenen Viskositats-unabhangigen Bereichs betrieben,
sind sowohl die Viskositaten des bisherigen und des neuen Mediums im Betrieb als auch die
Masse und der Durchmesser des Schwebekorpers zu berticksichtigen.

Um eine neue Skala einzurichten, ziehen Sie bitte die Broschure ,Anweisung zur
Skalenumrechnung” sowie die Umrechnungstabelle zu Rate oder bestellen Sie eine neue Skala.

4.2 Pulsierende Durchflisse und Druckschlage

Druckschlage oder pulsierende Durchflisse kdnnen den Messbetrieb deutlich beeinflussen und
sind daher zu vermeiden (— &ffnen Sie Ventile langsam, fahren Sie den Betriebsdruck langsam
hoch).

Wenn Vibrationen des Schwebekdrpers in Gasen auftreten, muss der Leitungsdruck erhdht
werden bis das Phenomen beseitigt ist. Wenn dies nicht méglich ist, versehen Sie den
Schwebekorper mit einer Dampfung. Ein Dampfungssatz ist als Ersatzteil erhaltlich.
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4.0 Starten des Betriebs

4.3 Starten des Betriebs mit dem elektronischen
Messumformer

Bitte stellen Sie sicher, dal3 das Gerat ordnungsgemal entsprechend Abschnitt 3.1
angeschlossen ist und dal3 die Spannungsversorgungsquelle den auf der Skala angegebenen
Anforderungen gentgt.

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

In der Digitalanzeige wird der integrierte Gesamtdurchflu3 in der MaBeinheit angezeigt, die rechts
neben der Digitalanzeige angegeben ist.

Der RAMC ist nun bereit fUr den Betrieb.

Die Anderung der Einheit, die Einstellung der Dampfung und weiterer Parameter erfolgt mit
einem Konfigurationsmenu. Im Falle einer Fehlers im Messumformer blinken die Balken unter
den acht Anzeigestellen. Die entsprechende Fehlermeldung kann Uber das MenU abgerufen
werden, um dann die entsprechenden GegenmaBnahmen einzuleiten.

Der Messumformer wird entsprechend seines Typcodes als 2-, 3- oder 4-Leiter-Einheit
vorbereitet und kalibriert. Bei 2-Leiter-Einheiten sind die Klemmen ,A” und ,—” mit einer
Steckbrtcke verbunden. Wird von der 2-Leiter-Konfiguration auf die 3-Leiter-Konfiguration
gewechselt, ist diese Steckbrlcke ebenfalls zu entfernen.

Der Stromausgang ist in diesem Fall abzugleichen. Wird umgekehrt von der 3-Leiter-

Konfiguration auf die 2-Leiter-Konfiguration gewechselt, ist die Steckbriicke einzusetzen und der
Stromausgang ebenfalls abzugleichen.
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5.0 Wartung

5.1 Funktionsprifung
Uberpriifung der freien Zeigerbewegung:

- Gehauseabdeckung entfernen (beim Gehausetyp 66 durch 4 Schrauben).

- Nach Ablenkung des Zeigers mit dem Finger mu3 er zum urspringlichen Messwert
zuruckkehren. Zeigt er nach mehrmaligen Versuchen auf einen unterschiedlichen Wert,
deutet dies auf eine zu hohe Lagerreibung.

Senden Sie in diesem Fall die Anzeige zwecks Service zum Kundendienst.

Uberpriifen der freien Beweglichkeit des Schwebekérpers:

- Zunachst ist die freie Zeigerbewegung festzustellen.
- UberprUfen Sie visuell, ob der Zeiger jeder Durchflussanderung folgt. Falls nicht, sind
Schwebekdrper und Messrohr zu reinigen.

Einheiten mit elektronischem Messumformer:

- Die Anzeige muB Werte gemal der eingestellten Anzeigefunktion und MaBeinheit anzeigen.

- Die Balken unter den 8 Ziffern durfen nicht blinken. Wird ein Fehler festgestellt, sind
die entsprechenden GegenmalBnahmen zu ergreifen oder die Einheit ist zum Service
einzusenden.

- Ohne Durchfluss muB der Strom am Analogausgang O oder 4 mA betragen. Bei einem
Durchflu3 von 100 % muB der Ausgangsstrom 20 mA betragen.

Zusatzliche Funktionspriifung bei HART®-Einheiten (-H):

- HART®-Kommunikation mit Hilfe eines HART®-Handterminals oder eines PC mit HART®-
Kommunikationssoftware prufen.

- Einstellung: ,Device setup / Process variables”

- PV AO zeigt den Strom, der am Analogausgang ausgegeben werden sollte. Prifen Sie den
Wert mit einem Multimeter nach.
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5.0 Wartung

5.2 Messrohr, Schwebekdrper

Druckschlage oder pulsierende Durchflisse konnen den Messbetrieb deutlich beeinflussen
und Der RAMC ist wartungsfrei. Wenn Ablagerungen im Messrohr die freie Beweglichkeit des
Schwebekorpers beeintrachtigen, sind Messrohr und Schwebekdrper zu reinigen. Dazu ist der
RAMC aus der Rohrleitung auszubauen.

Austauschen oder reinigen des Schwebekdrpers:

- RAMC aus der Rohrleitung ausbauen.

- Obere Arretierung aus dem Messrohr entfernen.

- Schwebekorper-Stopper und Schwebekdrper von oben aus dem Messrohr nehmen.
- Schwebekorper und Messkonus reinigen.

- Schwebekorper und Stopper wieder in das Messrohr einbauen.

- Arretierung wieder in Messrohr einsetzen.

- Schwebekorper auf freie Beweglichkeit prufen.

- RAMC in die Rohrleitung einbauen.

Achtung:

Bitte den Schwebekorper keinen starken magnetischen Wechselfeldern aussetzen.
Der Schwebekdrper und besonders seine Messkante durfen auf keinen Fall beschadigt werden.
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6.0
6.1

Technische Daten

RAMC Typ- und Zusatzcodes

Modell | Zusatzcode Options| Beschreibung Einschrénkungen
code
RAMCEOL  |nswnnnnmnanmanas  |oes Nennweite DN 15 (%2 Zoll ), fir D4,A1,A2,T6,G6 fiir D4, A1, A2, T6, G6
FAMC23: | owsissemmspusmavasmsmanmms | v Nennweite DN 20 ( % Zoll ), fir D4,A1,A2,76,G6 fir D4, A1, A2, T6, G6
RAMCDZ: |vsmsamnmmnnnmnnnay | Nennweite DN 25 (1 Zoll ), fur D4,A1,A2,52,54,T6, GB| fir D4, A1, A2, S2, 54, T6, G6
RAMCOD3:  |ssosinmmsmsmsimsmmmsmnsseny | e Nennweite DN 32 (1% Zoll), fur D4,A1,A2,52,54,T6,G6 fir D4, A1, A2, §2, 54, T6, G6
RAMCO4 | .o | e Nennweite DN 40 (1% Zoll), fiir D4,A1,A2,54,T6,G6 | fir D4, A1, A2, S4,T6, Gb
RAMCDS | oonmmauminammmnsimsmsy | s Nennweite DN 50 (2 Zoll), fiir D4,A1,A2,52,54,76,G6 | fir D4, A1, A2, S2, 54, T6, GB
RAMCOB | ..o | e Nennweite DN 65 (2 ' Zoll ), fir D4,A1,A2,52,76,G6 | fir D4, A1, A2, S2, T6, G6
RAMCDB: |icocsmmnmumnammmiiamnina | s Nennweite DN 80 (3 Zoll ), fiir D4,A1,A2,52,54 fiir D4, A1, A2, S2, 54
RAMGOS: | ssanamnnanmnninnmians s Nennweite 3 ¥ Zoll fir A1,A2 fiir A1, A2
RAMCI0. | cuonmmmannniiansnannn | s Nennweite DN 100 (4 inch), fir D2, D4, A1, A2, S2, 84 | furD2, D4, A1, A2, S2, 54
RAMCI2 | i | e Nennweite DN 125 (5 inch), fir D2, A1, A2, 82 fur D2, A1, A2, S2
RAMCIS | covmemmiinmnimsnammsmmes | sas Nennweite DN 150 (6 inch), fir D2, A1, A2 fir D2, A1, A2
RAMCNN | oo | o Ohne Messrohr
Prozess- e A e e SR PO EN Flansch PN16, Prozessanschluss + Dichtflache
anschluss gemal EN1092-1 Form B1
Dd e s EN Flansch PN40, Prozessanschluss + Dichtflache
geméal EN1092-1 Form B1
Al [ ASME Flansch class 150, Prozessanschluss +
Dichtflache gemalt ASME B16.5
A2 e | ASME Flansch class 300, Prozessanschluss +
Dichtflache gemak ASME B16.5
,,,,,, NPT-F, PN40
...... G, PN40
...... Rp : léshar
...... Gewinde DIN 11851
B4 e | e Triclamp PN10 ; PN16
------ NPT : [dshar
------ Flansch Rosista PN10
""" Ohne Prozessanschluss
Werkstoft |88 coicsin | Edelstahl
mediumberihrte Teile |PF ..o [ Teflon Auskleidung
...... Ohne mediumberlihrte Teile Nur mit RAMCNN
Konus / Schwebekdrper — |-nnnn ..o [ e Siehe Tabellen 14 und 15
NNNN. e [, Ohne Messrohr / ohne Schwebekdrper Nur mit RAMCNN
Anzeige / Messumformer — |-T v | e Lokale Anzeige
...... Elekironischer Messumformer
...... Elekironischer Messumformer HART
...... Ohne Anzeige Nur mit Gehause NN
Gehduse 66 ... |enn Geh&use rechteckig: Polyamid Nur mit Option /A14 oder /A15
| s e Gehduse rund: SS
D pvnerae |oxens Gehause rund: Al Nur mit Option /A14 oder /A15
NN | s Ohne Gehéuse Nur mit Anzeige N
Spannungsversorgung / Ausgang 240 .| 230V AC : 4-Leiter: 0-20 mA Nicht mit Anzeige H. Nicht mit Kontakten
244 .. 230V AC : 4-Leiter : 4-20 mA Nicht mit Anzeige H. Nicht mit Kontakten
140 5.0 | v 115V AC : 4-Leiter : 0-20 mA Nicht mit Anzeige H. Nicht mit Kontakten
144 ... |...... 115V AC : 4-Leiter : 4-20 mA Nicht mit Anzeige H. Nicht mit Kontakten
A30 " s 24V DC ; 3-Leiter : 0-20 mA Nicht mit Anzeige H
434 L. 24V DC : 3-Leiter : 4-20 mA Nicht mit Anzeige H
A2 s 24V DC : 2-Leiter : 4-20 mA
NNN .. |...... Ohne Spannungsversorgung Nur mit Anzeige T oder N
Options i Siehe separate Tabelle auf nachster Seite
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6.0 Technische Daten

6.2 Optionen

Optionen Optionscode | Beschreibung Einschrankungen
Anzeige A5 Kabelverschraubung ASME 1/2" NPT Nicht mit Option /A13
(A8 Skala fur Anzeige Nur Ohne Anzeige
1A12 US-Masseinheiten Nur fiir Anzeige E + H
(A13 ISO M20 x 1,5 Nicht mit Option /KF 1; Nicht mit Option /A5
[A14 Gehalsefarbe griin Nicht mit Option /A15
(A5 Gehdusefarbe gelb Nicht mit Option /A14
(A16 Anzeige mit 95mm Abstand Nur fir Geh&use 90 + 91
Kennzeichnung /B0 Messstellenschild auf Flansch Edelstahl Maximal 24 Stellen; Schild 12 x 40 mm
B1 Messstellenschild mit Draht befestigt Edelstahl Maximal 24 Stellen; Schild 12 x 40 mm
/B4 Neutrale Ausfiihrung Nicht mit Optionn /P6,/KS1,/KN1,/SS1,/KF1
/BG Kundendaten auf der Skala Maximal 45 Stellen
/BD Doppelskala Abgleich nur fiir 1 Medium méglich
Grenzwertkontakte K1 MIN-Kontakt Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
K2 MAX-Kontakt Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
K3 MIN-MAX-Kontakt; MIN-MIN-Kontakt; MAX-MAX-Kontakt | Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
(K& MIN-Kontakt "Fail Safe"- Version Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
K7 MAX-Kontakt "Fail Safe"- Version Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
/K8 MIN-MAX-Kontakt "Fail Safe"- Version Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
K9 MIN-MIN Kontakt "Fail Safe"- Version Nicht flir Spannungsversorgung 14n + 24n
K10 MAX-MAX-Kontakt "Fail Safe"- Version Nicht fiir Spannungsversorgung 14n + 24n
Impulsausgang CP Impulsausgang, potentialfrei Nur fur Spannungsversorgung 14n + 24n
Dichtleisten D10 EN Glattform B2 : Ra 0,8 - 3,2 Nur fur EN-Flansche (D2;D4)
{Prozessanschluss) D11 EN Nut Mur fir EN-Flansche (D2;D4)
Explosionsschutz /KS1 ATEX eigensicher "ia" Nur flr Spannungsversorgung 434+430+424;
fur Anzeige T nur mit Grenzwertkontakten
TKN1 ATEX Kategorie 3G "NL" / 3D Nur fir Spannungsversorgung 434+430+424;
fir Anzeige T nur mit Grenzwertkontakten
1851 SAA Zertifikat (Australien) Nur fiir Spannungsversorgung 424;
fur Anzeige T nur mit Grenzwertkontakten
/K6 bis /K10; nur fur Geh. 90
INS1 NEPSI Zertifikat (China) Nur fiir Spannungsversorgung 424,430,434
nur fir Anzeige E + H; nur fir Geh. 90
KF1 ATEX druckfeste Kapselung "d" / Staub-Ex Nur flir Geh&use 91; nicht fir Spannungs-
versorgung 140,144,240,244
Prifungen und fH1 Zertifikat 6l- und fettfreie mediumberiinrte Teile
Zertifikate fH3 Zertifikat Reinstwasseranwendung
P2 Zertificate Ubereinstimmung mit dem Auftrag 2.1
P3 Prifbericht 2.2 (EN 10204)
(P6 Materialzertifikat 3.1 (EN 10204) Nur fiir metallische drucktragendeTeile
PP Zertifikate Hydrostatischer Drucktest
PT Durchflusstabelle fir Umrechnung
Dampfung iSD Schwebekérperdampfung Nur fiir Edelstahl; Nicht fiir Konus 81 + 82;
nur fir Gasanwendung
Beheizung T1 Heizungsanschluss R 1/4" Nur fur SS Material mediumberiihrte Teile
T2 Heizungsanschluss DN15 PN40 Nur fur SS Material mediumberiihrte Teile
T3 Heizungsanschluss DN25 PN40 Nur fur SS Material mediumberiihrte Teile
T4 Heizungsanschluss ASME 1/2" 150# Nur fur SS Material mediumberiihrte Teile
TS Heizungsanschluss ASME 1" 150# MNur fur SS Material mediumberiihrte Teile
TG Heizungsanschluss 1/4" NPT Mur fur S5 Material mediumberiihrte Teile
Spannungsversorgung | /U2F SINEAX B811 - 14, 230 V AC, EEx i Nur fir Anzeige E + H
fir Messumformer {U3F SINEAX B811 - 13, 24 V AC/DC, EEx i Nur fiir Anzeige E + H
Spannungsversorgung | /W2A KFAB-SR2-Ex1.W /230 V AC, 1 Kanal Nur fiir Grenzwertkontakte /K1 + /K2 + /K3
fur Grenzwertkontakte | /W2B KFAB-SR2-Ex2.W / 230 V AC, 2 Kanale Nur fiir Grenzwertkontakte /K1 + /K2 + /K3
W2E KHAB-SH-Ex1 [ 230 V AC, 1 Kanal Fail Safe Nur fur Grenzwertkontakte /K6 bis /K10
(W4A KFD2-SR2-Ex1.W / 24 \V DC, 1 Kanal Nur fur Grenzwertkontakte /K1 + /K2 + /K3
w4B KFD2-SR2-Ex2.W / 24 \V DC, 2 Kanile Nur fur Grenzwertkontakte /K1 + /K2 + /K3
(W4E KHD2-SH-Ex1 [ 24 V DC, 1 Kanal, Fail Safe Nur fur Grenzwertkontakte /K6 bis /K10
Flanschschutz /QK Flanschabdeckung (Flansch EN) Nur fir Flansch EN
Betriebsanleitungen NEn Anzahl der Betriebsanleitungen in Englisch n =1 bis 9 wahlbar
/1Dn Anzahl der Betriebsanleitungen in Deutsch n =1 bis 9 wahlbar
NIFn Anzahl der Betriebsanleitungen in Franzésisch n =1 bis 9 wéhlbar
Wenn keine Betriebsanleitung gewahit wird,
wird dem Gerat eine CD mit Betriebsanlei-
tungen beigelegt.
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6.3 Messrohr/ Lokale Anzeige

MESSROHR

Werkstoffe der messstoffberiihrten Teile
: - Edelstahl AlSI 316L (1.4404)
- PTFE
- weitere Werkstoffe auf Anfrage
Messstoff : geeignet fur Flussigkeiten, Gase
und Dampf

Messbereiche . siehe Tabellen 9-7, 9-8

Messbereichsverhdltnis
10:1

Prozessanschliisse/ Edelstahl

- Flansche : - Anschlussmale gemalt EN1092-1
DN15 — DN100 PN40
DN100 — DN150 PN16
- gemal ASME B 16.5
%" — 6" class 150 raised face
%" - 6" class 300 raised face
- Dichtflachenrauhigkeit: RA 3,2 bis 6,3
- Rohr-
verschraubung - gemal DIN 11851 AuRengewinde
- Innengwinde : - NPT- Innengewinde, G- Innengewinde
- Clamp-
anschluss - DN25/1" — DN100/4"
Betriebsdruck : nach Prozessanschluss
siehe Tabelle 6 auf Seite 10 und
Tabelle 9-8
héherer Druck (bis 700 bar) auf Anfrage
Betriebstemperatur :
- messstoffberthrte Teile aus Edelstahl
:-180 ...+370°C
- messstoffberiihrte Teile aus PTFE
:-80 ... +130°C

Genauigkeitsklasse
nach VDI/VDE 3513,

Medium-berihrte Teile
Nennweite Metall PTFE-Auskleidung
15-100 1,6 2,5
125 - 150 25 | e

Druckgeréterichtlinie (PED) Directive 97/23/EG
- Modul ‘H
- Fluid Gruppe |
- Gefertigt geman Kategorie : Il

Installation
Einbaurichtung  : senkrecht
Durchflussrichtung: nach oben
Einbaulénge . siche Tabellen
Gerade Rohrlange: DN 80/100 mindestens 5D, bei
kleineren Nennweiten nicht erforderlich

Transport- und Lagerbedingungen
Lokale Anzeige . -40°C bis +110°C
Elektronischer Transmitter  : -40°C bis +70°C

LOKALE ANZEIGE

(Anzeige/Messumformer Code =T)

. Die Anzeige erfolgt durch magnetische
Kopplung eines im Schwebekérper
eingeschlossenen Magneten und
eines Magneten in der Anzeigeeinheit,
der den Bewegungen des
Schwebekérpers folgt.

Prinzip

Anzeigegehiduse

- Werkstoffe . - Edelstahl (1.4301)
- lackierter Aluminiumguss
- lackiertes Polyamid mit Glasfaser
jeweils mit Fenster aus Sicherheitsglas
- Schutzart . IP65 (Gehausetyp 66 und 90)
IP66/67 (Gehausetyp 91)
Skalen
- Standard . abnehmbare Aluminiumplatte mit
einer Skala (Doppelskala optional)
- Beschriftung . direkt ablesbare Einheiten oder Prozent-
angabe vom maximalen Durchfluss
16
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6.4 Prozessanschlusstabelle fur Metallmessrohre

9
ong | 082 | @7 | oge | .0 (708INa (0SNG (0SNG
i - - - - 008 @ | o0z | ooina | seina | osz | ooma | ezina | ose | eoma | szinal o
SNG ) oz | v |0z | @7 00ING 00ING 00ING
0%z | @ m 092 | 9
BALLET L 0L Nd GZNd @ @omfzo Hchm_.zn_ (z05HNT
sAvLgnl | - - 05z 00€ sl @S| ose | Tl | oeena | oz | S| Cezina| sz | Gone | geenal s
oA EL 91EL #100NG 00ING 5| gz |t 0ING 00ING 0LNG
0z |t .
” g
e 0L Nd saNd | 02 | 2 00ING 00ING 00ING
95118529 0% Nd 7 £ s b s
swess1el | sz 00¢ : T [ oz | szl osz | gong | ooma |osz | NS | oowma [ osz | NS | omma | v
S LL'ST 1L A2 o e = i
il 99Na oona | osz | .z 0SNG
ZAb
aial | oow | L || |2 | gl | o one
Lray e - - -
zn oL - 052 sz osz | 7 os | ] ose | SNS R 05z | oo ¢
w2l il sl e Gehd b E sZNa geNa sZNa
2192159 o . i
1A29 18 29
1519118 4 o 2 2 05Na 05Na 06NG
1S ¥6 1S £ 0% Nd - L il 07NG 0PNG 0PNG
INZ911129 g Yl il Zena | zna | zNa |
sl I . o | avonal sz | s | 7o | TH) ok | Gg w2 | S 0z | O z
VN 2S4S 1. i HE b 02Na 0ZNa 02NG
VNS 117G : 2 b SING $ING SING
PN £G 11165
o Nd oeNa 35Na GGNG
5 2 gz | 0N | osz Al ez | ™ Lo | e | ose | wie| sz zing - | osz e S A z6ng - '
0S ¥ A, L/0¥NG - s i SZNa SZNa sZNa
05 7 ZeNa i = 0ZNa 0ZNa 0ZNa
L1 6ZNG SING GING SING
Wl [ 90 [ of Jwal |  ps  [Mwul | 25 [Tl | ov [wal| v [Wal| ¥a 0 || va za_ | wul | va 70
00 | 1 [@po0 @00 | (1| 00 | 1 | @00 | (7 |@po0 | (1 [P0 [ (1 [ 900 | epoD | 1 | %00 | epop | 3 | @00 | epod
5 S
voleuIGuIoy OFNd | OVNd | 9FNd /0INd e M Ak 09Nd | 9L Nd ONd | 9L Nd 0Nd | OLNd | gy
100k 2| 4N i 15811 NI 1010 7190) 28 o3 (140 T100) TN TN 8 W0
ﬂﬁMMMM apuimabuau] UBZINJSSSN|USUY | 1yosIenapuivas) UoSUBI-aWNSY osSUE4-NT

1SSN|YOSUBSSazZ0Id

17

info@schmidt-messtechnik.de

Fax 067 32-96 2442

Fon 06732-919120

© 2006 Schmidt Mess- und Regeltechnik



Schmidt Mess- und Regeltechni

Ausgabe Juli 2006 deutsch
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6.5 Durchflusstabelle fir Metallmessrohre
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6.0 Technische Daten

6.6 Abmessung und Gewichte

445

Abb. Vorderansicht Gehausetyp 90 Abb. Vorderansicht Gehausetyp 91

161

445

Abb. Vorderansicht Gehdusetyp 66 19
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6.6

Technische Daten

Abmessung und Gewichte

Do

104

2161
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Abb. Messrohr Edelstahl

Abb. Messrohr Edelstahl mit PTFE-Auskleidung
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Innendurchmesser der Flansche aus Edelstahl Innendurchmesser der Flansche mit PTFE- Auskleidung
EN- Flansch ohne Nut ASME- Flansch Rosista- Flansch EN- Flansch ASME- Flansch
Pos.* = Pos.* =
e Nennweite Bu 2 Nennweite Ul 2 LT pi) Nennweite Nennweite purslio
mm_| mm mm_| mm mm mm
1 DN15 - DN50 | 20,7 | 20,7 - 1" 20,7 | 20,7 20,7
om

2 DN15 - DNSO 295 | 295 % 20.7 | 20,7 295 2 DN15 - DN25 Y- 1" 23,5
Y- 2" 29,5 | 29,5

3 DM25 - DNSO | 45,2 | 45,2 L b e 45,2 3 DMN25 - DNSO 1% 1" 36,0
1" 2" 45,2 | 45,2

4 DN50 - DN100 | 62,0 | 76,0 z 52,0 1 855 4 DNS50 - DNE0 2% -3 66,0
21" - 3" 62,0 | 76,0

5 DMB80 - DN150 | 94,0 | 94,0 3"-6" 94,0 | 94,0 - 5 DNB80 - DN100 3" - 4" 82,0

6 DN100 - DN150] 116,0] 116,0 4" - 6" 116,0] 16,0 6 DN100 4" 110,0

© 2006 Schmidt Mess- und Regeltechnik

Fon 067 32-919120

Fax 067 32-96 24 42

info@schmidt-messtechnik.de




Schmidt Mess- und Regeltechnik

Ausgabe Juli 2006 deutsch

6.0 Technische Daten

6.6 Abmessung und Gewichte
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Abb. RAMC mit Gehausetyp 90 und Option /A2 und T1  Abb. RAMC mit Gehdusetyp 65 und Option /A2 und T2
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Abb. RAMC mit Anschluss T6 / G8 Abb. RAMC mit Anschluss S2
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6.7 Temperaturkurven fir Metall- RAMC, Standard und Ex-i

400 400
- o
g_'_,‘ 350 T T \; U:, 35“
5 300 { { i ) x . ‘g 300
£ 250 - | | . § 250
£ 200 T~ . & 200
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@ 150 S~ - I 2 150 F— -
a =~ &
8 100 T i - iy s 100
L 50 ~ 3 50
© E |
E 0
20 30 40 50 60 70 80 90 20 30 40 50 60 70
Umgebungstem peratur [°C] Umgebungste mperatur [*C]
= == ohne Option /A16 = == ohne Option /A16
= = = =mit Option /A16 und Isolierung = = = =mit Option /A16 und Isolation
mit Option /A16 ohne Isolierung mit Option fA16 ohne Isolation
Abb. RAMC -Typ90/91 Abb. RAMC -Typ 90/91
- nur mit Anzeigeteil - mit Grenzwertkontakten
- mit elektronischem Transmitter
120 Niedertemperaturkurve
mit Option /A16 und Isolierung
100 | | _ 0
o
£ 80 5 50
5 e
-
= o
5 60 £ .100
=3 ]
§ 5
@ 0
w 40 - g
g o =150
o
S 20 £
X £ -200
E o -25 -20 -15 -10 -5 0
20 30 40 50 60 70 Umgebungstem peratur [°C]
Umgebungstem peratur [°C]
Abb. RAMC - Typ 66 Abb. RAMC -Typ90/91
- mit oder ohne Grenzwertkontakte - mit oder ohne Grenzwertkontakte
- mit oder ohne elektronischem Transmitter - mit oder ohne elektronischem Transmitter

Die Temperaturkurven sind Richtwerte fur die Nennweite 100. Sie kénnen durch stauende Warme, fremde Wérmequellen
oder Strahlungswarme negativ oder bei kleineren Nennweiten positiv beeinflusst werden.

Isolierung bedeutet Steinwolle zwischen Messrohr und Anzeigeteil.

Bei Geraten mit elektronischem Messumformer kann die Temperatur des eingebauten Umformers auf dem Display oder bei
Ausfihrung ,HART" Uber die HART- Kommunikation angezeigt und Gberwacht werden.

Gerate mit PTFE- Auskleidung sind bis maximal 130°C einsetzbar.

Fur Geréate in ,Eigensicherer Ausfihrung” (EX) gelten die Temperaturgrenzen laut Konformitatsbescheinigung.

Die minimale Umgebungstemperatur fiir alle Anzeigeteile betragt -25°C (niedrigere auf Anfrage).
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